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 اثر اصالت نامه تعهد

  
  
  

 پژوهشي کار حاصل نامه پايان اين در مندرج مطالب که کنم مي تأييد قمی يحميده صبور اينجانب
 مطابق است شده ستفادها آنها از نوشته اين در که ديگران پژوهشي دستاوردهاي به و است اينجانب
 نشده ارائه بالاتر يا سطح هم مدرک هيچ احراز براي لاقب نامه پايان اين .است گرديده ارجاع مقررات

 .باشد مي تهران دانشگاه فني دانشکده به متعلق اثر اين معنوي و مادي حقوق کليه .است
  

  
  

  قمی يحميده صبور: دانشجو خانوادگي نام و نام
    :دانشجو امضاي                            

    





 
 





 

 

  دهيچک

 ياز طرف. نان استيقابل اطم يهاستميجاد سيا يمطمئن برا يافتيره يصور يابيياستفاده از درست

از  يمندبهره ين برايبنابرا. حالت با مشکل مواجه است يل انفجار فضايبزرگ به دل يهاستميس يابييدرست

د يتجر يهااستفاده از روش. ن مشکل رفع شوديا لازم است که ابتدا اهستمين سيدر ا يابييدرست يايمزا

د براساس يد داده، تجريتجر. حالت است يمقابله با مشکل انفجار فضا يهااز راه يکي يابييمدل در درست

 .باشنديد مدل ميتجر يهااز روش ييهاو برش دادن نمونه يامانهيپ يابييد گزاره، درستير مجرد، تجريتفس

و قابل  يمدل به صورت قو يهايژگيل خودکار بودن، حفظ ويها، برش دادن برنامه به دلن روشيان ايدر م

ک مدل يبرش دادن  يبرا. د مدل خواهد بوديتجر يبرا يد، روش مناسبيتجر يهاگر روشيب بودن با ديترک

ها گراف ان کنترل مدليل جريحاصل تحل. ل شوديان داده تحليان کنترل و جريد ابتدا آن مدل از نظر جريبا

 يبرا يک گراف وابستگي يدر قدم بعد. شوديز استفاده ميل داده نيتحل يان کنترل است که از آن برايجر

با اعمال  ييدر مرحله نها. ان جملات مدل استيموجود م يهايدهنده وابستگشود که نشانيد ميمدل تول

  .          ديآيش از مدل بدست مک برين گراف يا يرو يريپذتم دسترسيک الگوري

ک زبان يربکا . ربکا ارائه شده است يهامدل يستا برايک برش دادن اينامه در ابتدا تکنانين پايدر ا

ان کنترل يل جريتحل يبرا. شوديهمروند استفاده م يهاستميس يمدلساز يبر اکتور است که برا يمبتن

 يمدلساز يبرا. اندشده يربکا معرف ينيان کنترل تخميو جر ان کنترل ربکايجر هايربکا، گراف يهامدل

. اندبر ربک ارائه شده يمبتن يربکا و گراف وابستگ يها، گراف وابستگان جملات مدليموجود م يهايوابستگ

  . باشنديزبان ربکا م ييم معنايمنطبق بر مفاه) يان کنترل و وابستگيجر(ها ن گرافيا

د برش يک جديکند، دو تکنيجاد مياز مدل ا يبزرگ يهاستا معمولا برشياکه برش دادن  يياز آنجا  

برش دادن قدم به قدم در ابتدا حد . اندشنهاد شدهينامه پانين پايدادن قدم به قدم و برش دادن کراندار، در ا

ا ي يراربرق( يابييجه درستيکند و در مراحل بعد براساس نتياز مدل را به عنوان برش محاسبه م ييبالا

برش دادن کراندار با استفاده از جملات . کنديش ميبرش را پالا) د شدهيو مثال نقض تول يژگينقض و

ک ينامه انين پاين در ايهمچن. کنديتم برش مشخص ميالگور يرا برا يدر ربکا، حدود يرقطعيص غيتخص

گر برش يد يهاکيتکن(است شنهاد شده يز پيبست نبن برای تشخيصها برش دادن مدل يک ساده برايتکن

  ).   کننديمحاسبه مخاص  يژگيک وي برای بررسیک برش از مدل را يدادن، 

ج بدست يو ارائه نتا مثال يتعداد يشده با اعمال آنها رو يمعرف يهاکيبودن تکن يز کاربرديدر انتها ن

   .نشان داده شده است ،آمده
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  فهرست مطالب

 ٢ ...........................................................................................................  مقدمه ۱

 ٦ ............................................................................................... ربکا ۱- ۱

 ٩ ................................................................................ نامهپايان ساختار ۲- ۱

 ١٣ ...........................................................................................    تجريد هايروش ۲

 ١٥ .................................................................................... داده تجريد ۱- ۲

 ١٧ ................................................................................... مجرد تفسير ۲- ۲
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 ٣٨ ................................................................... کنترل جريان گراف           ۱- ۲- ۳
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 ٤٢ ................................................................... دادن برش الگوريتم           ۳- ۲- ۳

 ٤٤ ................................................................. هابرنامه ايرويهبرون تحليل ۳- ۳

 ٥١ .............................................................................................     مشابه کارهاي ۴

 ٥٧ ............................................................  دادن برش از استفاده با ربکا هايمدل تجريد ۵
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 ٦٠ .................................................... پردازهاپيغام فراخواني مدلسازي            ۱- ۱- ۵

 ٦٤ ............................................................................ داده جريان تحليل ۲- ۵

 ٦٧ ........................................................................... ربکا وابستگي گراف ۳- ۵

 ٦٨ ............................................. جملات ميان داده و یکنترل وابستگي            ۱- ۳- ۵

 ٧٠ .......................................................... پيغام تبادل و پردازهاپيغام            ۲- ۳- ۵

 ٧١ ................................................................... واکنشي هايکلاس            ۳- ۳- ۵

 ٧٢ .............................................................. ربک بر مبتني وابستگي گراف ۴- ۵

 ٧٧ ................................................................................... برش تعريف ۵- ۵

 ٧٨ ..................................................... ربکا هايمدل دادن برش هايالگوريتم ۶- ۵

 ٧٩ ........................................................... ايستا دادن برش الگوريتم             ۶-۱- ۵

 ٨١ .................     خاص ويژگي يک به توجه بدون ايستا دادن برش الگوريتم              ۶-۲- ۵

 ٨٢ ................................................... قدم به قدم دادن برش الگوريتم             ۶-۳- ۵

 ٨٥ ......................................................... کراندار دادن برش الگوريتم             ۶-۴- ۵
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 ٩٢ ................................................................................... توافق مساله ۱- ۶

 ٩٣ ................................................................................ گرسنه فلاسفه ۲- ۶

 ٩٤ ............................................................................ گيرنده و فرستنده ۳- ۶

 ٩٥ ........................................................................................ پردازنده ۴- ۶
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 ١٠٨ ............................................................................................... منابع فهرست ۸

 ١١٢ ......................................................................... )فارسي به انگليسي( واژگان فرهنگ

 ١١٩ ......................................................................... )انگليسي به فارسي( واژگان فرهنگ
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 الفهرست اشک

 ٧ ..................................................... ربکا در گيرنده يک و فرستنده يک شامل ساده مدل يک: ۱-۲  شکل

 ١٧ ..................................................... آن مجرد واکنشي کلاس و ربکا در واکنشي کلاس يک: ۱-۳  شکل

 ٢٠ ..... (lastMsg == newMsg) گزاره از استفاده با آن مجرد واکنشي کلاس و واکنشي کلاس يک: ۲-۳  شکل

 ٢٧ ................................................................................ برنامه از برش يک ايجاد مراحل: ۱-۴  شکل

 ٢٩ .................................................................... آن کنترل جريان گراف و نمونه برنامه يک: ۲-۴  شکل

 ٣٠ ...................................................... آن براي ref و def محاسبه همراه به ساده امرگر يک: ۳-۴  شکل

 ٣٦ .............................................................. برنامه وابستگي گراف همراه به ساده برنامه يک: ۴-۴  شکل

 ٣٨ .............. ۱۰ جمله به نسبت ساده برنامه يک دادن برش از پس برنامه کد و برنامه وابستگي گراف: ۵-۴  شکل

 ٣٩ ............................................. آن ايهريسمان کنترل جريان گراف همراه به ساده برنامه يک: ۶-۴  شکل

 ٤٢ ................... یامداخله یوابستگ یهايال در تعدي خاصيت وجود عدم دادن نشان براي مثال يک: ۷-۴  شکل

 ٤٦ ....................................................... آن سيستم وابستگي گراف همراه به نمونه برنامه يک: ۸-۴  شکل

 ٥١ ............... آن به مربوط يبرنامه وابستگي گراف و پروملا در غيرقطعي انتخاب شامل کد قطعه يک: ۱-۵  شکل

 ٥٣ ................. دوم سوال و اول سوال به پاسخ براي آن ينمونه دادن برش همراه به نمونه برنامه يک: ۲-۵  شکل

 ٥٨ خروجي يک با آنها معادل کنترل جريان گراف و خروجي بدون و خروجي دو با کنترل جريان گراف:  ۱-۶  شکل

 ٦٠ .................................. ربکا کنترل جريان گراف در هاپيغام فراخواني مدلسازي از کلي نمايشي: ۲-۶  شکل

 ٦١ ... اول روش کمک به آمده بدست ربکا کنترل جريان گراف و مدل يک در موجود پردازپيغام تعدادي: ۳-۶  شکل

 ٦٣ ................................................................ ربکا کنترل جريان گراف و پردازپيغام تعدادي: ۴-۶  شکل

 ٦٤ ...................................................... گيرنده و فرستنده مدل براي ربکا کنترل جريان گراف: ۵-۶  شکل

 ٦٧ ........................................ گيرنده و فرستنده مدل جملات براي در دسترس تعاريف  محاسبه :۶-۶  شکل

 ٦٩ .............................. آنها ميان ربکدرون داده هايوابستگي و داده هاييوابستگ و پردازپيغام دو: ۷-۶  شکل

 ٧٠ ......................................... آنها ميان مداخله هايوابستگي و داده هايوابستگي و ريسمان دو: ۸-۶  شکل

 ٧٢ ............................................................ گيرنده و فرستنده مدل براي ربکا وابستگي گراف: ۹-۶  شکل

 ٧٤ ............................................................. گيرنده دو و فرستنده يک شامل ربکا مدل يک: ۱۰-۶  شکل

 ٧٥ .................................... گيرنده دو و فرستنده يک با ربکا مدل يک براي ربکا وابستگي گراف: ۱۱-۶  شکل

 ٧٦ ........................ گيرنده دو و فرستنده يک با ربکا مدل يک براي ربک بر مبتني وابستگي گراف: ۱۲-۶  شکل

 ٨٢ ................ بستبن به نسبت دادن برش از پس گيرنده و فرستنده مدل براي ربکا وابستگي گراف: ۱۳-۶  شکل

 ٨٣ .............................................................. نقض مثال راهنمايي با پالايش تکنيک مراحل: ۱۴-۶  شکل

 ٨٨ ... {msg} متغير مجموعه فتنگر نظر در با کراندار دادن برش از پس گيرنده و فرستنده مدل برش: ۱۵-۶  شکل
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 فهرست جداول

 ١١ ....................................................................................... تجريد هايروش مقايسه: ۱-۳  جدول

 ٦٦ ............................................................. ربکا زبان جملات براي ref و def توابع تعريف: ۱-۶  جدول

 ٦٦ .......................................... گيرنده و فرستنده مدل جملات براي ref و def تابع دو مقادير: ۲-۶  جدول

 ٩٣ ................................................................................. توافق مساله يابيدرستي نتايج: ۱-۷  جدول

 ٩٤ ........................................................................ گرسنه فلاسفه مدل يابيدرستي نتايج: ۲-۷  جدول

 ٩٥ ................................................................... گيرنده و فرستنده مدل يابيدرستي نتايج: ۳-۷  جدول

 ٩٦ ..................................................................................... پردازنده يابيدرستي نتايج: ۴-۷  دولج

 ٩٧ ............................................................................. توليد خط مدل يابيدرستي نتايج: ۵-۷  جدول

 ٩٨ ..................................................................................ساعت مدل يابيدرستي نتايج: ۶-۷  جدول

 ٩٩ ................................................................... آلودخواب آرايشگر مدل يابيدرستي نتايج: ۷-۷  جدول

 ١٠١ ............................................................ کراندار مجدد ارسال پروتکل يابيدرستي نتايج: ۸-۷  جدول

  

   




