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 تعهد نامه 

فنی و نرم افزار دانشکده گرايش دانشجوي دوره کارشناسی ارشد رشته مهندسی کامپیوتر  نجانب مرضیه حجتیاي

 :شوم میدانشگاه علم و هنر تحت راهنمايی جناب آقاي دکتر مهدي رضائیان متعهد مهندسی 

  نتايج ارائه شده در اين پايان نامه حاصل مطالعات علمی و عملی اينجانب بوده و مسئولیت صحت و اصالت

 گیرم. مندرج را به طور کامل بر عهده می

 هاي محققان ديگر به مرجع مورد نظر استناد شده است. در خصوص استفاده از نتايج پژوهش 

 انب يا فرد ديگري به منظور اخذ هیچ نوع مدرک يا امتیازي تاکنون به مطالب مندرج دراين پايان نامه را اينج

 هیچ مرجعی تسلیم نکرده است.

  کلیه حقوق معنوي اين اثر به دانشگاه علم و هنر تعلق دارد. مقالات مستخرج از پايان نامه، ذيل نام دانشگاه

 ( به چاپ خواهد رسید.Science and Art Universityعلم و هنر )

اند در مقالات مستخرج از رساله،  عنوي تمام افرادي که در به دست آمدن نتايج اصلی پايان نامه تأثیرگذار بودهحقوق م

 رعايت خواهد شد.

 

 نام و امضا دانشجو

 تاريخ                                     

 

 

 

 

 

 ج و حق نشريت نتایمالک

زات ساخته شده( به يافزارها و تجه ، نرميا انهيرا يها مستخرج، برنامهن اثر و محصولات آن )مقالات يا يه حقوق معنويکل -

 ست.يبه شخص ثالث ن ياز دانشگاه قابل واگذار يدانشگاه علم و هنر تعلق دارد و بدون اخذ اجازه کتب

 ست.يان نامه بدون ذکر مرجع مجاز نين پايج اياستفاده از اطلاعات و نتا -
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  :تقديم

 به خانواده عزيزم
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 سپاسگزاری

 

 سپاس بی کران پروردگار يکتا

از پدر و مادر عزيزم که در تمام عرصه هاي زندگی يار و ياوري بی چشم داشت براي من  بر حسب وظیفه، در اينجا

با حسن خلق از هیچ کمکی در  و رضائیان که در کمال صبرمهدي دکتر جناب آقاي ، اتید گرامیاز اس اند همچنین بوده

قاسم زاده که محمد دکتر  و جناب آقاي اين عرصه بر من دريغ ننمودند و زحمت راهنمايی اين رساله را متقبل شدند

باشد که اين خردترين، بخشی از زحمات  کمال تشکر و قدردانی را دارم. ،مشاوره اين رساله را متقبل شدند زحمت

  آنان را سپاس گويد.

 



 ( ح)

 

 هچکید

 يمبتن يها يژگير بر اساس ويتصو يو طبقه بند يابيفواصل متفاوت در باز ييکارآ ينامه، بررس انين پايهدف از ا

قرار  يابيبان مورد ارزين بردار پشتيکتر و ماشيه نزديهمسا kيبند ها در دو کلاسه يژگين ويباشد. ا يبر رنگ و بافت م

گاه ير و پايپردازش تصو ي  نهيار مهم در زميبس يقاتيتحق يها از حوزه يکي ر بر اساس محتوايتصو يابيرند. بازيگ يم

ر يدر تصاو ييزهايها و تما يژگيدا کردن وير بر اساس محتوا پيتصو يابياست. هدف محققان در باز ي ا چند رسانه ي داده

ک يت کرد. در يرا هدار يتصو يوجو ر از آن بهره برد و به نحو مناسب پرس يص شباهت تصاوياست که بتوان در تشخ

ستم يوجو را انتخاب نموده و س ر پرسير مورد نظر خود موسوم به تصوير بر اساس محتوا،کاربر تصويتصو يابيستم بازيس

 ستميس کي ماشين بردار پشتيباني کند.کلاسه بند يم يابيو باز يير، شناسايگاه تصاوير مشابه با آن را ازپايه تصاويکل

در تعامل با کاربر  ين پژوهش روشين در اي. بنابراتمال بروز خطا وجود داردحا يريادگي ستمياست و در هر س يريادگي

ش داده ينما ير نادرستيا تصويرخ دهد و  ييخطا يکلاسه بند ين اجرايکه در اول يشنهاد شده است تا در صورتيپ

 مطمئن داده گاهيپا در ريتصو وجود عدم از را او نکهيا اي و دهد نشان او به را مشابه ريتصاو ايي بعد يشود، در اجراها

ربر اساس يتصو يابيباز يين کارايدهند بالاتر ير نشان ميبا دو هزار تصو داده کورلگاه يپا يبر رو يابيج ارزينتا سازد.

 رنگ -نگار يو همبستگ ستوگرام رنگ، ممان رنگيه يها يژگيب متعلق به ويبه ترت ماشين بردار پشتيبانرنگ در 

 ل موجکيتبد يژگيو و LBPگابور، عملگر يژگيب به ويبه ترت ر بر اساس بافتيتصو يابيدر بازج ين نتايباشد. بهتر يم

ممان رنگ،  يژگيب متعلق به ويکتر به ترتيه نزديهمسا kبر اساس رنگ در يي ن کاراين بالاتريهمچن تعلق دارد.

ب متعلق به ير بر اساس بافت به ترتيتصو يابيباز يبرا ج بهتريباشد و نتا ينگار رنگ م يستوگرام رنگ و همبستگيه

ن استنباط کرد، يتوان چن يم ها شيج آزمايبا نتا تيدر نها باشد. يل موجک ميتبد يژگيگابور و و يژگيو، LBP عملگر

را  يبهترج يتر عمل کرده و نتا يستم قوير موثر بوده، سين شباهت تصاوييرنگ و بافت در تع يها يژگيکه همه و يزمان

 k از يبالاتر ييکارا يبان داراين بردار پشتيماش يبند دهند کلاسه يج نشان مين نتايبه دنبال داشته است. همچن

 کتر است. يه نزديهمسا

همسايه نزديکتر، ماشين بردار  k ،تـباف ويژگي ،گـنويژگي ر ،واـمحت رـيبـمبتن يرابي تصوبازي: واژههايكلیدي

 ‬پشتيبان.
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 پیشگفتار -3-3

. است موجود پزشکي و علمي ،دولتي ،تجاري نظير متنوع ايـههـزمين در الـديجيت تصاوير حجيم مجموعههاي امروزه

 بهبود براي. ميشوند گذاري‬انديس تصاوير به شده الصاق متني اساس بر اًعموم جستجو منظور به ها ‬مجموعه اين

بازيابي د. ـکنن انديسگذاري آنها ديداري محتواي اساس را بر تصاوير‬ قادرند که شدهاند ابداع جستجو روشهايي

)مانند بازيابي تصاوير پزشکي يا  1هاي خاص منظوره هاي عمومي از تصاوير يا بر روي مجموعه تواند از بين مجموعه مي

دستي آن عملي بسيار  ي تصاوير، جستجوي اي( انجام پذيرد. معمولًا به دليل حجم زياد پايگاه داده هاي ماهواره عکس

گير و غيرممکن است. همچنين تصاوير موجود در پايگاه داده ممکن است داراي تصاوير يکسان مشابه با  وقت

اوير در ـه تصـابي بهينـبه دليل گسترش نياز به بازي، در سالهاي اخيرهاي مختلف باشند.  نورپردازي، مقياس و چرخش

اوير صورت گرفته است. اولين ايدهها در اوايل ده ـابي تصـاي در زمينه بازيتحقيقات گسترده، پايگاههاي داده حجيم

و تنها بر اساس  ها آن 0دستهبندي تصاوير بدون توجه به ويژگيهاي ديداري ها آن که در ميلادي مطرح شدهفتاد 

اهيم موجود در تصوير توسط اپراتور تشخيص داده شده و در ـه مفـبه صورتي ک ،انجام ميگرفت 3حاشيهنويسيمتني

آن تصوير ذخيره ميشد. به اين ترتيب کاربران با استفاده از کلمات کليدي مورد  4پايگاهدادهاي به عنوان کلمات کليدي

 د " جم زاده،گفته ميشو 2متني داشتند. به اين روش بازيابي تصاوير مبتني بر ـه دسترسـاوير مربوطـنظر خود به تص

1387".‬‬‬‬‬‬‬‬‬‬‬‬ 

ه حاشيهنويسي تصاوير مستلزم وقت و هزينه بسيار و ـت اينکـد: نخسـه بودنـکلاتي مواجـبا مش ذکر شده سيستمهاي

ن از آنجا که مفاهيم موجود در يک تصوير از ديد کاربرا، نيز به ميزان زيادي به درک اپراتور از تصوير وابسته بود. دوم

و اين به ؛ ندداي الصاق شده به تصاوير تمامي حيطه پرسوجو را نمي پوشانـيههـمتفاوت يکسان نيست بنابراين حاش

زايش ـبا افنود، ل و گويا نيستند. در ابتداي دهه ـاين معنا است که پرسوجوهاي مبتني بر متن به ميزان کافي کام

سيستمهاي مبتني کلات ـر مشـه بـراي غلبـجهاني اينترنت و بود در پايگاههاي داده نظير شبکه ـاوير موجـم تصـحج

پيشنهاد شد که وظيفه استخراج  CBIRيا به اختصار  2توسعه سيستمهاي بازيابي تصوير مبتني بر محتوا،بر متن

 ‬‬‬‬‬‬‬‬‬‬‬‬‬.ت و طرحبندي تصوير را بر عهده داشتـباف، گـر رنـداري نظيـو با استفاده از مفاهيم دي خودکارتصاوير به صورت 

                                                 
1. Domain Specific 

2. Visual Features 

3. Text Annotation 

4. Keyword 

5. Text-based Image Retrieval 

6. Content-base Image Retrieval 
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 " Li and et al., 2002"" وLong and et al., 2003" .براي بازيابي تصوير از کاربر ، ن ردهـه از ايـاي اوليـسيستمه

سپس ، دـين کنـد ويژگي ديداري را انتخاب و محدودهاي براي مقدار آنها تعيـا چنـک يـه يـدرخواست ميکرد ک

کاربر قادر بود تا درجه اهميت ، يگرفت. در سيستم هاي پيشرفتهترعمل بازيابي بر اساس اين اطلاعات صورت م

ي دريافت تصوير به ـسيستمهاي آت، ويژگيهاي انتخاب شده را تعيين کند. به دليل ناتواني در جلب رضايت کاربر

ر ـاي ذکـتهـذير ساختند. به اين شيوه که کاربر در کنار قابليـان پـود امکـرا در سيستم خ 1عنوان الگوي بازيابي

تصاوير مشابه با آن ، د تا سيستمـيتوانست تصوير يا شماي تصوير مطلوب خود را نيز به سيستم وارد کنـم، دهـش

 ‬‬‬‬‬‬‬‬‬‬."Gevers, Smeulders, 2003" " و Einarsson, 2004" ايدتخراج نمـود اسـاه داده خـتصوير را از پايگ

 هاي بازيابي محتوا محور چالش-1-2

هاي عمومي از دقت قابل قبولي برخودار  بازيابي تصوير به عنوان بهترين سيستم موجود، براي پرسشهاي  سامانه

که به 3و شکاف معنايي0هاي شکاف حسگري به نام  توان در وجود دو چالش عمده نيستند. دليل اين موضوع را مي

لاعات مربوط به يک سوژه موجود در ي بازيابي تصوير مشهورند، اشاره کرد.شکاف حسگري به اختلاف بين اطها شکاف

شود، اشاره دارد. شکاف حسگري معمولًا از ضعف  جهان واقع، با اطلاعاتي که توسط حسگر نسبت آن سوژه ثبت مي

افزاري دارد. در  شود و ماهيت سخت هاي معمولي يا حرارتي، دوربين فروسرخ( ناشي مي )دوربين هاي حسگر دستگاه

عبارت است از عدم اشتراک بين آنچه به عنوان اطلاعات )معمولًا سطح پايين( از محتوي ديگر سو، شکاف معنايي 

ها( قابل استخراج است و در مقابل تفسيري که کاربر سامانه از همان محتوي  بصري تصوير )مقايسه سطوح پيکسل

عمل دهد و انتظار دارد سامانه بصري هم طبق همان تفسير  بصري در يک شرايط خاص انجام مي

 ."Einarssonand et al., 2005"نمايد

را آن هم فقط با اتکا به  يريبزرگ تصو يها گاهيکار با پا يير که توانايتصو يابيک سامانه بازيساختن  يبه طورکل

 يها يژگيور با توجه به يموجود در تصو يدن به معنايرس ين داشته باشد،دشوار است.معضل اصلييسطح پا يها يژگيو

ر به فاصله يتصو 2ييمعنا يها يژگيو و 4نييسطح پا يها يژگيان ويمانند رنگ، شکلو بافت است.فاصله م ينييسطح پا

 ."Smeuldersand et al., 2000"مشهور است  2ييمعنا

                                                 
1. Pattern 

2. Sensory 

3. Semantic 

4. Low-level Feature 

5. Semantic Feature 

6. Semantic Gap 
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را پر کرده و  يين فاصله معناير، ايتصو يابيکارآمد باز يها ساختن سامانه ياند تا برا محققان بر آن شده يبه تازگ 

 يريادگيمانند  يهدف ذکر شده، از موضوعات يانجام دهند. در راستا ييمعنا يها يژگيه وير را بر پايتصو يابيباز

ه ير را بر پاين دو تصويکهشباهت ب ياريشود. انتخاب مع ير استفاده ميتصو يبند و طبقه 1، بازخورد ارتباطينيماش

بر اساس معنا را  يابيدن به هدف بازيرا کاهش داده و رس ييفاصله معنا يزان قابل توجهيکند، به م انسان ارائه  0ادراک 

شود.  يگر محاسبه ميکديها از  آن يژگيو يان بردارهاير، فاصله ميزان شباهت دو تصوين مييتع يش خواهد داد. برايافزا

خواهد داشت. ممکن است در  يمتفاوت يها ر، جوابيزان شباهت دو تصوين مييمتفاوت در تع يارهاياستفاده از مع

ها کاملا متفاوت باشند.  آن ييمعنا يها يژگيک هستند، ويگر نزديکدير به ين دو تصوييسطح پا يها يژگيکه و يحال

نداشته  يچندان يها همخوان ن آنييسطح پا يها يژگيک معنا را داشته باشند، اما وير ين ممکن است دو تصويهمچن

 باشند. 

 ‬نامه  انيهدف پا-1-5

از  يابيارز يبر محتوا است. برا ير مبتنيتصو يابينه بازيشباهت در زم يارهايمع يابيان نامه ارزين پاين ايهدف از تدو

ره يگاه داده استخراج و ذخير پايه تصاويها از کل يژگيستم، وين سيشود. در ا يت رنگ و بافت استفاده ميدو خاص

شود  ياد ميوجو  ر پرسينجا از آن با نام تصوير موردنظر خود را که در ايتصو، کاربر موظف است تا يابيباز يشود. برا يم

ر موجود در يکل تصاو يها يژگير را استخراج کرده و با وين تصويا يها يژگيستم ويستم وارد کند. پس از آن سيبه س

اند،  را کسب کرده 3ازين امتيشترين شباهت بييو تع که در مرحله جستجو يريکند. در انتها تصاو يسه ميگاه داده مقايپا

 شوند. ياند به کاربر نشان داده م تر بوده هيشب ووج ر پرسيتر به تصو و به عبارت ساده

 ان نامهيساختار پا-1-4

 ر است: يان نامه به شرح زيساختار پا

ر يتصو يابيباز يها ستميانواع س ر آورده شده، سپسيتصو يابيباز يها ستمير و سيخچه پردازش تصويدر فصل دوم تار

 ود.ش يان ميها ب ستمين سيات ايبر محتوا و خصوص يمبتن

رنگ و بافت پرداخته  يژگيمتداول استخراج و يها از روش ير و برخيتصو يابيباز يها روش يدر فصل سوم به معرف 

 شده است. 

                                                 
1. Relevance Feedback 

2. Perceptually-based Dissimilarity Measure 

3. Rank 
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ن کننده شباهت ييشباهت و فواصل تع يارهاير آورده شده، سپس معيتصو يجستجو يها در فصل چهارم ابتدا روش

ن نظارت شده ذکر يماش يريدگاي يها کير و تکنيمشهور تصو يها گاه دادهيشود. بعد از آن پا يخواهد م يمعرف

 شود. يم

 

 

 

 

 

 

 


