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  :چكيده

  

1الگوريتم 
MUSIC يابي اهداف  الگوريتمي مطرح در تصويربرداري مايكروويو براي مكان

گرها مستحكم بوده  هاي چندگانه بين پراكنده اين الگوريتم نسبت به بازتاب. باشد مي )گرها پراكنده(

جهت مكانيابي دقيق به  MUSICالگوريتم . دهد ها ارائه مي يابي آن پذيري خوبي در مكان و تفكيك

گرها، بر مبناي تعيين تعداد  تشخيص تعداد پراكنده. گرها نياز دارد تعيين صحيح تعداد پراكنده

پذيرد، كه اين كار در صورت عدم وجود نويز به راحتي با نگاه  مقادير ويژه فضاي سيگنال انجام مي

هاي  وجود نويز و بازتاب. پذير است ها امكان ها و جداسازي آن كردن به مقادير ويژه ماتريس داده

شود تا مقادير ويژه فضاي نويز و فضاي سيگنال به هم نزديك  گرها باعث مي چندگانه بين پراكنده

هاي  تحت اين شرايط بكارگيري روش. گرها را با مشكل مواجه نمايد شده و تشخيص تعداد پراكنده

2گر  امه، با توجه به عملكرد خوب تخمينن لذا در اين پايان. تواند مؤثر واقع شود تخمين مي
MDL 

هاي مبتني بر آن براي حل  در تخمين تعداد منابع جهت تعيين راستاي ورود سيگنال، روش

گر  نامه به بررسي سه تخمين در اين پايان. مشكل مذكور،مورد بررسي و مطالعه قرار گرفته است

MDL, Wong MDL, RMDL3 هاي تصويربرداري  در دادهگرها  جهت تخمين تعداد پراكنده

هاي  را براي داده MDLهاي انجام شده عملكرد مطلوب  سازي شبيه. پردازيم مايكروويو مي

جهت . دهد سازي شده تصويربرداري مايكروويو در حالت حضور نويز سفيد گوسي نشان مي شبيه

 Wong MDLهاي پايين، در حضور نويز سفيد گوسي، از روش SNRدر  MDLبهبود عملكرد 

هاي مربوطه، در اين حالت بهبود در تخمين تعداد  سازي استفاده نموديم و با انجام شبيه

از طرفي از آنجا كه عملكرد . هاي پايين مشاهده كرديمSNRبراي  MDLگرها نسبت به  پراكنده

MDL  وWong MDL گر  شود، تخمين در حضور نويز غير سفيد با مشكل مواجه ميRMDL  كه

. شود ستحكم در برابر غير سفيد بودن نويز است، براي حل اين مشكل استفاده ميگر م يك تخمين

عملكرد  RMDLدهيم كه براي نويز غير سفيد  هاي انجام شده نشان مي سازي براساس شبيه

دارد و همچنين مشكل  Wong MDLو  MDLگرها نسبت به  مطلوبي در تخمين تعداد پراكنده

                                                        
1 Multiple Signal Classification 
2 Minimum Description Length 
3 Robust Minimum Description Length 



 

عملكرد سه . كند هاي بالا براي تعداد مشاهدات كم برطرف ميSNRگر را در  اين دو تخمين

هاي انجام شده  سازي سازي شده بررسي شد و شبيه هاي شبيه گر فوق براي داده تخمين

ولي مشاهده شد كه با . باشد سازي شده مي هاي شبيه دهنده عملكرد مطلوب آنها برروي داده نشان

از جمله غيرسفيد بودن نويز و كم بودن تعداد هاي واقعي  توجه به شرايط موجود در داده

به منظور تخمين تعداد . هاي واقعي عملكرد مطلوبي ندارند ها برروي داده مشاهدات، اين روش

تصحيح شده را بيان نموديم كه در آن ضريب قسمت  MDLهاي واقعي، روش  گرها در داده پراكنده

هاي انجام شده تأييد كننده  سازي شبيه. يمسازي بدست آورد را با استفاده از شبيه MDLجريمه 

  .باشد هاي واقعي مي گرها در داده عملكرد مطلوب اين روش در تخمين تعداد پراكنده

  

 MUSIC ،MDL ،RMDL ،Wongگر، الگوريتم  تصويربرداري مايكروويو، پراكنده: هاي كليدي واژه

MDL 
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  مقدمه

  

  كليات-1-1

  

، شامل تخمين توزيع خصوصيات 1تصويربرداري سينه با استفاده از پرتونگاري مايكروويو

امواج پراكنده ها بر روي  الكتريك سينه بيمار با استفاده از يك سري محاسبات و اندازه گيري دي

مگاهرتز تا  300(باند مايكروويو ظر، ناشي از هدايت امواج الكترومغناطيس در شده از بافت مورد ن

هاي متفاوت و  روش تابش انرژي به يك شيء از جهت. به درون سينه مي باشد) گيگا هرتز 30

مقطع شيء به  آوري اطلاعات حاصل از عبور يا انعكاس انرژي و فرم دهي يك تصوير از سطح جمع

تاكنون در مهندسي  90اين روش، از دهه  .كمك اين اطلاعات، توموگرافي ناميده مي شود

2هاي نمونه  پزشكي مطرح شده و ساخت دستگاه
MI پتانسيل بالاي كاربردي آن را نشان داده ،

بر  3هاي غيرمخرب به بعد، براي تست 80اين روش توسط پژوهشگران ژئوفيزيك، از دهه . است

، 4GPRهاي  هاي رادار، در پردازش داده روي زمين، جهت مصارف نظامي از قبيل هالوگرافي داده

بيوپزشكي، مهندسي عمران و كنترل ساختارهاي فلزي عميق به منظور آشكارسازي عيوب، 

هاي ايجاد شده در اين ساختارها، تشخيص ساختار كريستال، بررسي  تغييرات يا شكاف

                                                                                                                                                             
1
  Microwave Tomography 

2 Microwave Imaging  
3
  Noninvasive 

4 Ground Penetrating Radar 


