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نوآوري�هاي ابتکاراتو نتایجمطالعات، معنويمترتببر کلیه�يحقوقماديو
هرگونه و است یزد دانشگاه به متعلق پایان�نامه این موضوع تحقیق از ناشی
ثبت دانشفنی، تولید براي پایان�نامه این از عملی و علمی نتایج از استفاده
ترجمه نسخه�برداري، تکثیر، و چاپ همچنین هنري، بدیع اثر ثبت اختراع،
منوط پایان�نامه این از علمی مجلات و سمینارها در مقاله ارائه و اقتباس و

است. یزد دانشگاه کتبی موافقت به





به تقدیم

انفاس با که (قدس) کبیر خمینی انقلاب، و ایران معاصر تاریخ ابرمرد بلند و آرام روح

تنفس توفیق ما تا گشود هم�وطنانم و من فراروي را کشورم تاریخ از جدیدي صفحه�ي مسیحایی�اش

آن پرچم علی�وار که عزیزم رهبر به باشیم. داشته را است اسلامی و معنوي که جدیدي فضاي در

عزت و سرافرازي طعم جانشان بذل با که زنده�اي شهداي به است. نگه�داشته برافراشته را سفرکرده

مادر و پدر به و هستیم مبارکش قدوم منتظر بی�صبرانه که ، (عج) زمان امام به چشاندند. ما به را

نموده�اند. یاري را من خود حمایت�هاي با همواره که عزیزم





سپاس�گزاري
و آسمان�ها شده، گسترده گیتی سراسر در او دانش و رحمت که عزتمندي یکتاي خداوند سپاس

لطف و رحمت می�فرماید. موهبت بخواهد که هر بر را حقیقی دانش و علم و اوست آن از همه زمین

مرا و داشت ارزانی من بر را پژوهش این مطالب درك و فهم که چرا می�گویم سپاس بی�نهایت را او

خطا که بار هر و داد من به� تلاش توفیق پروازند. یک بال دو ایمان و علم که رساند اصل این به

آیم. نائل مطلوب نتیجه�ي به او خواست به و کنم آغاز را تازه تلاشی امید، با تا دوباره، فرصتی کردم

اوست. خواست به همه�چیز و اوست آن از چیز همه که به�راستی

بردباري و صبر با همواره که رضائیان دکتر آقاي جناب گرامی و عزیز استاد از که دانم می لازم برخود

آقاي زحمات از همچنین باشم. داشته را سپاس�گزاري و تشکر کمال بوده�اند، اینجانب پاسخگوي

مسئولان همکاري از می�نمایم. تشکر و تقدیر کامپیوتر مهندسی بخش اساتید دیگر و درهمی دکتر

باباجعفري عباس آقاي همچنین و کریمی لطفی، دانشور، آقایان شیراز استثنایی پرورش آموزش

در که یزد النبیا خاتم آموزشی مجتمع مدیر همایونی آقاي شیراز، بهاران ناشنوایان دبیرستان معاون

می�نمایم. تشکر کردند همکاري پژوهش این نیاز مورد داده�هاي گردآوري





چکیده
امري دیگران براي زبان این فهم می�کنند. استفاده اشاره زبان از دیگران با ارتباط براي ناشنوایان

اشاره زبان مترجم ساخت و طراحی تحقیق این هدف دارند. مترجم به نیاز معمولاً و است مشکل

از شده استخراج ویژگی�هاي بنابراین نیست، وابسته محیط نور به کینکت عمق داده است. فارسی

این در پایدار سیستم یک آوردن دست به براي می�باشد. ناپذیر تغییر مختلف محیط�هاي در آن

استفاده با پژوهش این در است. گردیده استفاده ویژگی استخراج براي عمق داده�هاي از تنها تحقیق

استفاده با ابتدا است. شده داده تشخیص فارسی اشاره زبان الفباي از علامت شش و بیست کینکت از

خط به نسبت راست دست بازوي زاویه سپس است. آمده دست به بدن اسکلت کینکت داده�هاي از

براي آن�گاه گردیده�اند. تقسیم گروه سه به اشاره زبان الفباي زاویه این اساس بر و شده محاسبه افق

از دست و شده گرفته نظر در کند جدا پس�زمینه از را دست بتواند که مناسب پنجره یک گروه هر

نقطه نزدیک�ترین شده جدا قسمت در سپس است. گردیده جدا زمینه پس و بدن قسمت�هاي سایر

دارند، قرار نقطه آن از مشخص مقدار یک از دورتر فاصله در که نقاطی و کرده، محاسبه را دوربین به

است شده تعیین متفاوت صورت به دسته هر براي عمق حذف براي آستانه مقدار گردیده�اند. حذف

پیدا تصویر در متصل قطعه بزرگ�ترین اغتشاش، حذف براي سپس گیرد. انجام جداسازي بهترین تا

جهت 6 در گابور فیلتر زمینه، پس از دست سازي جدا از پس گردیده�اند. حذف نقاط مابقی و شده

انرژي که می�آید دست به تصویر 30 ترتیب بدین است. شده اعمال دست تصویر روي بر مقیاس 5 و

این روي بر را LDA بعد کاهش الگوریتم مرحله این از پس می�گردد. محاسبه کدام هر میانگین و

استفاده بیز بند دسته و پشتیبان بردار ماشین�هاي از بندي دسته براي می�کنیم. اعمال ویژگی�ها

به دقت است. شده تهیه نفر 20 کمک به داده�اي پایگاه پیشنهادي روش آزمایش براي است. شده

براي پیشنهادي روش دقت بهتر مقایسه براي می�باشد. درصد 91 از بیش گروه هر براي آمده دست

دقت است. گردیده آزمایش آمریکایی اشاره زبان از داده�اي پایگاه روي بر روش این ویژگی، استخراج

روي بر تاکنون که نتایجی از که است بوده درصد 82 از بیش داده پایگاه این روي بر آمده دست به

می�باشد. بهتر شده، گزارش داده پایگاه این

فارسی اشاره زبان تشخیص ژست، تشخیص عمق، داده کینکت، کلیدي: کلمات
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42 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . [4] در آلمانی اشاره زبان تشخیص مراحل :25.3 شکل

43 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . متعامد خطی کانتور�هاي :26.3 شکل

ج



44 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . [10 ،2] در شده داده تشخیص علائم :27.3 شکل

ماشین�هاي در گاوسی و خطی هسته دو براي [10 ،2] در آمده دست به نتایج :28.3 شکل

45 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . پشتیبان بردار

47 . . . . . . . . [97] مقیاس چهار و جهت 6 در گابور فیلتر گرافیکی نمایش :29.3 شکل

47 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . [62] در اشاره زبان تشخیص مراحل :30.3 شکل

51 . . . . . . . . . . . . . [95] متفاوت شکل سه براي فشردگی ویژگی نمایش :31.3 شکل

زرد دایره�هاي ها، چاله قزمر: توخالی (دایره�هاي y حرف براي محدب پوسته :32.3 شکل

51 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . [95] پایانی) نقاط رنگ:

52 . . . . . . . . . . . . . . . نفر 5 تا 1 براي [95] در شده آمده دست به نتایج :33.3 شکل

55 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . داده آوري جمع جهت شده استفاده برنامه :1.4 شکل

55 . . . . . . . . . . . . . . دست مکان اساس بر فارسی اشاره زبان بندي تقسیم :2.4 شکل

56 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . بازو و افق خط بین شده ایجاد زاویه�هاي :3.4 شکل

56 . . . . . . . . . . می�باشد درجه 90 افق خط به نسبت دست زاویه اول: گروه :4.4 شکل

57 . . . . . . . . . می�باشد درجه 180 افق خط به نسبت دست زاویه دوم: گروه :5.4 شکل

58 . . . . . . . . می�باشد درجه 135 افق خط به نسبت دست زاویه سوم: گروه :6.4 شکل

59 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . اول گروه براي شده انتخاب پنجره :7.4 شکل

59 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . دوم گروه براي شده انتخاب پنجره :8.4 شکل

60 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . سوم گروه براي شده انتخاب پنجره :9.4 شکل

62 . . . . . . . . . . . . . آ حرف براي مقیاس 5 و جهت 6 در گابور فیلتر اعمال :10.4 شکل

65 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . [63] داده پایگاه در موجود تصاویر :11.4 شکل

72 . . . . . آن بندي قسمت و زمینه پس از فرد بدن به مربوط نقاط سازي جدا آ�.1: شکل

73 . . . کینکت اطلاعات توسط شده داده تشخیص انسان بدن اسکلت اطلاعات آ�.2: شکل

79 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . پشتیبان بردار ماشین�هاي ب.1: شکل
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