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 لوگان شیپ فانتوم براي افکنش  64و 48 ،32 ،16 ،8 ،4 ،2 ،1انتخاب با  2  بر مبتنی و 1 بر مبتنی
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 خطی، ثابت، تنشزدایی پارامتر اساس بر 4 تمیالگور در SART روش با شده بازسازي تصاویر: 31–6  شکل
  لوگان شیپ فانتوم براي افکنش 64و 48 ،32 ،16 ،8 ،4 ،2 ،1انتخاب با  2  بر مبتنی و 1 بر مبتنی
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  139  ............................................................................................................................................  دیجیتال تصویر: 1–8  شکل

 به پیکسل از همسایگی. مکان حوز در تصویر یک در (x,y) نقطه براي 3×3 همسایگی: 2–8  شکل
  141  ...............................................................  .شود تولید خروجی تصویر تا کندمی حرکت تصویر در دیگر پیکسل



 ل 

 مختصات نمایش براي شده انتخاب شکل. 3×3 نقاب از استفاده با خطی مکانی فیلتر عملکرد: 3–8  شکل
  142  ...................................................کندمی ساده خطی، فیلترکردن براي را عبارات نوشتن فیلتر، نقاب ضرایب

  144  ...................................................................................  فرکانس يحوزه در کارکردن براي کلی روش: 4–8  شکل

0xx در واحد گسسته يضربه) الف: 5–8  شکل ، 145  .................................................................  .ضربه ترن) ب  

    تابع) پ برداري نمونه فرآیند مدلسازي براي شده استفاده ضربه ترن)ب پیوسته تابع) الف: 6–8  شکل
 با که نمونه مقادیر) ت است شده ایجاد) ب( و) الف( حاصلضرب صورتبه که شدهبردارينمونه

  147  ..............................................................  .آمد دست به ضربه کردن غربال خاصیت از ادهفاست با و انتگرالگیري

 متناظر شده بردارينمونه تابع تبدیلات) ت( تا) ب. (محدود باند با تابع به مربوط فوریه تبدیل: 7–8  شکل
  149  ........................................................  .کم بردارينمونه و حیاتی بردارينمونه مازاد، بردارينمونه شرایط تحت

  150  .....  .تابع همان از حیاتی بردارينمونه از حاصل تبدیل) ب. محدود باند با تابع تبدیل) الف: 8–8  شکل

  150  .....................  .گذرپایین فیلتر از استفاده با محدود باند با تابع تبدیل از تناوب یک استخراج: 9–8  شکل

  151  ............................................................................................  .فرکانس يحوزه در فیلترینگ عملیات: 10–8  شکل

  
 
 
 


