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 دانشگاه صنعتي شاهرود

: و رباتيك دانشكده  برق
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 تقديم به:

و مادر عز همي، پشتيمراحل زندگيكه در تمامزميپدر مايشگيبان

همچنين به همسر مهربانم كه در تك تك لحظه هاي زندگي همراهم هستند.

 باشد.مي
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و قدرداني  تشكر

و وظيفه خود مي دانم سپاسگزار تمـام آنهـايي باشـم كـه در ايـن دوره ارزشـمند بودنشـان

و حوصله در مادر عزيزم كه همانند تمام روزو اميدشان راهگشاي من بود؛ پدر هاي گذشته با صبر

.كنارم بودند

و گرانقدرم جناب آقاي دكتر بي كه با تلاش دستفانهمچنين از استاد عزيز شائبه خود هاي

و به هنگام نياز براي حل مشكلات اينجانب از هيچ كمكـي مرا در انجام اين پايان نامه ياري نمودند

و سربلندي را دارم. دريغ نورزيدند. براي ايشان آرزوي سلامتي، مو نيـز كمـال قـدرداني را از فقيت

جناب آقاي مهندس حق شناس به عمل مي آورم كه در انجام اين پروژه از راهنمـايي هايشـان بـه 

مخصوصا اعضاي محترم شركت مهندسـي از كليه دوستان عزيزم عنوان استاد مشاور بهره برده ام. 

انيكان توان پژوهان  و بطور ويژه كه در طول مدت تحصيل به ينجانب كمك نمودند، تشكر مي كنم

ميدلسوزانهمايت هايحاز برادر مهربانم جناب آقاي مهندس حسن برسلاني به جهت  -شان تشكر

 كنم.
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 تعهد نامه

دانشكده ...........برق / قدرتارشد رشته ..........يدوره كارشناسي....... دانشجوجواد برسلانينجانب ..........يا

و رباتيك....... نويصنعت دانشگاه......... برق پايشاهرود و ساخت اينورتر چهـار شـاخه ان نامه ....يسنده طراحي

مدكتر علي دستفان...ي.... تحت راهنمائهاي نامتعادلجهت تغذيه بار .ي....متعهد  شوم

ايتحق♦ پايقات در اين و از صحتيان نامه توسط .نجانب انجام شده است و اصالت برخوردار است

ديدر استفاده از نتا♦ .يج پژوهش محققان  گر به مرجع مورد استفاده استناد شده است

پا♦ ديان نامه تاكنون توسط خوديمطالب مندرج در هيدريبرايگريا فرد هـيازيـا امتيـچ نوع مدركيافت چ جـا ارائـهيدر

.  نشده است

مـياه صنعتن اثر متعلق به دانشگيايه حقوق معنويكل♦ و مقـالات مسـتخرج بـا نـاميشاهرود يدانشـگاه صـنعت« باشـد

رس» Shahrood  University  of  Technology«ايو» شاهرود .يبه چاپ خواهد د

پايان نامه تأثيپايح اصليكه در به دست آمدن نتايتمام افراديحقوق معنو♦ ان نامـهيرگذار بوده اند در مقالات مستخرج از

 گردد.يمتيرعا

كل♦ ايدر پايه مراحل انجام (يدر موارد، ان نامهين و اصـوليا بافتهايكه از موجود زنده آنها ) استفاده شـده اسـت ضـوابط

.يرعاياخلاق ت شده است

كل♦ ايدر پايه مراحل انجام ا اسـتفاده شـده اسـت ي ـافتهييافراد دسترسيكه به حوزه اطلاعات شخصيان نامه، در مواردين

و اصول اخلاق انسان،يرازدار اصل .يرعايضوابط ت شده است

خيتار

 دانشجويامضا

و حق نشرجينتاتيمالك

(مقالات مستخرجنيايقوق معنوحهيكل♦ و محصولات آن را، كتاب، اثر ،يا انهيبرنامه

و تجه ميساخته شده است ) متعلق به دانشگاه صنعت زاتينرم افزار ها باشد.يشاهرود

بانيا .يعلم داتيدر توليبه نحو مقتضديمطلب  مربوطه ذكر شود

و نتا♦ پاجياستفاده از اطلاعات نمناانيموجود در  باشد.يمه بدون ذكر مرجع مجاز
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 چكيده

و كنترل اينورترهاي سه فاز چهار شـاخه جهـت تغذيـه نامه به معرفي، مدلاين پايان سازي

ميبارهاي نامتعادل مي و دو روش جديد در كنترل اين مبدل ارائه دهد. روش اول مبتني بر پردازد

و كنترل سيستم با استفاده از فيدبك حالت و كنترل بـه مجزاسازي و روش دوم برپايه مجزاسازي

و طراحـي باشد. در هر يك از روشكمك فيدبك ولتاژي مجزاكننده مي هاي پيشنهادي مدلسـازي

و بحث و پايـداري تـا حـد روش كنترل به طور كامل صورت گرفته هايي نظير پاسخ بـه اغتشـاش

و نيز سادگي ساختار، abcگاه هاي پيشنهادي به علت عملكرد در دستامكان بيان شده است. روش

و داراي پاسخ قابـل قبـولي در حـالات هاي روشسازي پيچيدگيدر پياده  بـار هاي قبلي را نداشته

گرفتـه شـده را در كـاهش خطـاي بكـار هايتوانايي روش،هاسازيباشند. نتايج شبيهمي نامتعادل

ميولتاژ مرجع خروجي ردگيري  هاي متعارف در بررسي سيستم هايكه ارزيابي مقياس دهدنشان

و خطاي حالت دائم نامتعادل اعم از اعوجاج كلي بر اين ادعا صـحه هارمونيكي، ضريب عدم تعادل

بهذگمي هاي كنترل پيشنهادي در شرايط كار عملـي، يـك نمونـه يكي از روش بررسي منظورارد.

آن شامل فيلتر خروجي، بردهايي ملزومات آزمايشگاهي اينورتر سه فاز چهار شاخه به همراه كليه

و ساخته شده است و ... طراحي نتـايج حاصـل از سـاخت نمونـه.واسط الكترونيك، واحد پردازنده

و مقايسهساخته شده  و كـارايي روش بكـاري آن با شبيه سازياينورتر هاي صورت گرفته، صـحت

 كند.گرفته شده را اثبات مي

فاهاي كليدي: واژه - از چهار شاخه، بار نامتعادل، مدل ميانگين اينورتر، روشينورتر ولتاژ سه

 مدولاسيون اينورترهاي چهار شاخه. هاي كنترل مجزا كننده،



"

 فهرست مطالب

1 ....................................................................................................... مقدمه:� ���
2................................................................................................................... موضوع تعريف-1-1

4..................................................................................................................... پژوهش هدف-1-2

4................................................................................................... نامه پايان فصولبر مروري-1-3

7.................................. نامتعادليبارهاهيتغذ جهت ولتاژ منبعيها نورتريا:� ���
8.................................................................................................................................. مقدمه-2-1

8.................................................. عادلنامتيبارهاهيتغذ جهتينورتريا مختلفيساختارها-2-2

9..........................................................................يزنديكلي شاخهسهبايها ساختار2-2-1 -

12 ............................................................................... شاخه چهار فازسه ولتاژ نورتريا2-2-2 -

15 .......................................................................... فازسه دستگاهدر نامتعادليبارها مفهوم-2-3

15 ......................................................................... تعادل عدمبيضر مختلففيتعار2-3-1 -

20 .................................................................................ها نورتريادرونيسمدولايها روش-2-4

23 ............................................................................ ولتاژ منبعينورترهايا كنترليها روش-2-5

25 .....................................................................يخروج ولتاژ موثر زانيم كننده كنترل2-5-2 -

26 .................................................... ولتاژيا لحظهريمقاديهيپابريها كننده كنترل2-5-3 -

31 ..............................................................................................يكنترليروشهاريسا2-5-4 -

32............................................. كنترلويمدلسازدريشنهاديپيها روش:� ���
33 ...................................................................................................................... فصل مقدمه-3-1

abc......................................................... 34 دستگاهدر شاخه چهار فازسه نورتريايمدلساز-3-1

34 ....................................................نيانگيم مدل آوردن بدستو نورتريا مداريمعرف3-1-1 -

36 .................................................................................. ستميس حالت معادلاتيمعرف3-1-2 -

38 ....................................................................................... نشده كنترل ستميسيبررس3-1-3 -

42 ....................... كننده مجزا حالت دبكيفاز استفادهبا ستميس كنترل،يشنهاديپ اول روش-3-2

43 ...................................................................................... حالت دبكيف كننده كنترل3-2-2 -

44 .................................................................... حالت دبكيفاز استفادهبايساز مجزا3-2-3 -

48 ..........................................يشنهاديپ كنترل روشدر بارانيجر اغتشاش اثريبررس3-2-4 -

51 ..................................... كننده مجزايولتاژ دبكيفبا ستميس كنترل،يشنهاديپ دوم روش-3-3

51 ........................................................يولتاژ دبكيفاز استفادهبا ستميسيساز مجزا3-3-1 -



#

54 ........................................................................................... شده مجزا ستميس كنترل3-3-2 -

56.................................................................. دهايكلتيگيها گناليسنييتعوونيمدولاس-3-4

56 .................................................................................................................... فصل خلاصه-3-5

58....................................................................... ساختويسازهيشبجينتا:	 ���
59 ...................................................................................................................... فصل مقدمه-4-1

60 ................................................................................................ ستميسيپارامترهايطراح-4-2

61 ................................................................................ متلب افزار نرمدر ستميسيسازهيشب-4-3

63 ..................................................................... اوليشنهاديپ كنترل روشيسازهيشب4-3-2 -

64 ................................................................... دوميشنهاديپيكنترل روشيسازهيشب4-3-3 -

66 ............................................يبررس مورد نورتريا برنامهيساز ادهيپو افزار سخت ساخت-4-4

77 ................................................................................................ ساختويسازهيشبجينتا-4-5

77 ............يسازهيشباز استفادهبايشنهاديپيكنترليها روش پاسخسهيمقاويبررس4-5-1 -

- 101 ............................................يسازهيشبباسهيمقاو ساختاز حاصلجينتايبررس4-5-2

��� 
 117 ...................................................................... پيشنهاداتويگير نتيجه:

 118 ....................................................................................................................يريگجهينت-5-1

 120 ...................................................................................................................... شنهاداتيپ-5-2

 121 ............................................................................................................. مراجع

 126 .........................................................................................................ها پيوست



$

 فهرست اشكال

ميسنيتام جهت ستارهبه مثلثيخروج ترانسبا شاخهسه فازسه نورتريايكل ساختار)+*(( '&%

9 .........................................................................................................................................]1[ نوترال

DC ]1[...................................... 10نكيل خازن وسطسربا فازسه نورتريايكل ساختار)(*(( '&%

11 ......................................................................]1[ فازتكپلمين نورتريايكل ساختار)-*(( '&%

12 .........................................................]1[ شاخه چهار فازسه نورترولتاژيايكل ساختار).*(( '&%

13 ..........................................................]1[ موج تمام فازتك نورترولتاژيايكل ساختار)/*(( '&%

 ولتاژدريآزاد درجهكيويوروددريآزاد درجهدويدارا شاخهدو نورتريا ختارسا)0*(( '&%

14.................................................................................................................................]21[يخروج

 ولتاژدريآزاد درجهدوويوروددريآزاد درجهسهيدارا شاخهسه نورتريا ساختار)1*(( '&%

14.................................................................................................................................]21[يخروج

دريآزاد درجهسهويوروددريآزاد درجه چهاريدارا شاخه چهار نورتريا ساختار)2*(( '&%

14 .........................................................................................................................]21[يخروج ولتاژ

22 ..............]27[ شاخه چهارينورترهايادريبعدسهييفضايهاياربرديكل اگراميد)3*(( '&%

UPS ]27[.......................... 24كيدر تكفاز بسته حلقه شده كنترل نورتريايكلينما)4+*(( '&%

34 .................يخروج لتريف همراهبه شاخه چهار فازسه نورتريا قدرت مداريكل نمودار)+*-(%'&

abc .............. 36 دستگاهدر شاخه چهار فازسه نورترياكي بزرگ گناليسنيانگيم مدل)(*-( '&%

 مربوطبيترتبه سبزويآبينمودارها نشده؛ كنترل ستميس فازو اندازهيتميلگار نمودار)-*-( '&%

41.................................)18-3( رابطهليتبد تابعياصليقطرريغوياصليقطر عناصرليتبد تابع به

 ستميس):b( اغتشاش وجودبا باز حلقه ستميس):a(يشنهاديپيكنترل روشيكل اگراميد).*-( '&%

 شده مجزا ستميس معادلليتبد تابع):c( اغنشاش بدون كننده مجزايخط حالت دبكيفبا بسته حلقه

47 ....................شاغتشابايينها شده مجزا ستميسيبرايشنهاديپيتناسب كننده كنترل):d( بسته حلقه

53 .......................................يساز مجزاازپس فازهاازكيهردر معادل تكفاز نورتريا)/*-( '&%

54 ...............................يخروجيافازهازكيهردر معادل نورتريا فركانس حوزه مدل)0*-( '&%

يبردار نمونهبه مربوطريتاخ اثر گرفتن نظردربايشنهاديپ كنترل روش اگراميد بلوك)1*-( '&%

...................................................................................................................................................... 55

60 ............ ساختويسازهيشبدريبررس مورد شاخه چهار فازسه نورتريايكل ساختار)+*.( '&%



5

/ متلب افزار نرمدريبررس مورد شاخه چهار فازسه نورتريا شدهيسازهيشب قدرت مدار)(*.( '&%

62 ......................................................................................................................................نكيموليس

متلب افزار نرمدر اوليشنهاديپيكنترل روشيساز ادهيپي نحوهيكل اگراميد بلوك)-*.( '&%

 ...................................................................................................................................................... 64

متلب افزار نرمدر اوليشنهاديپيكنترل روشيساز ادهيپي نحوهيكل اگراميد بلوك).*.( '&%

 ...................................................................................................................................................... 65

 شاخه چهار فازسه نورتريايبرا شده ساخته تست افزار سخت ارتباط اگراميد بلوك)/*.( '&%

66 ...................................................................................................................................يبررس مورد

يبررس مورد شاخه چهار فازسه نورتريا شده ساخته تست نمونهدر قدرت مداركيماتش)0*.( '&%

...................................................................................................................................................... 67

67................................................................. شگاهيآزمادر شده ساخته دستگاهازيينما)1*.( '&%

در MOSFETدو همراهبهيزنديكليها شاخهازيكيبه مربوطوريدرا مدارينما)2*.( '&%

69 ................................................................................................... شده ساخته دستگاهدر شاخهكي

 برد،Signal Conditioningيبردهابهآن اتصالات همراهبه CPLD بردازيينما)3*.( '&%

ARM 71 ........................................................................................................................وريدرا بردو

در وقفهها وقوع زمانو PWMيگنالهايسديتولنديفرابه مربوطيكليشما)4+*.( '&%

75 ................................................................................................... استفاده مورد ARM كروكنترلريم

C..... 76يسينو برنامه زبانبه ARM كروكنترلريمدر شدهيساز ادهيپ برنامه فلوچارت)++*.( '&%

78 .............................................. شدهيسازهيشب بار مختلف انواعو اتصالاتي نحوه)(+*.( '&%

: (a) بار،يب حالتدريسازهيشباز حاصليخروجيانهايجرو ولتاژها موج شكل)-+*.( '&%

82 ................ دوميشنهاديپ كنترل روش: (c) اول،يشنهاديپ كنترل روش: (b) باز، حلقه كنترل روش

يب حالتدريسازهيشباز حاصليخروجa فاز ولتاژ موج شكلكيهارمونزيآنال).+*.(&%'

83 ... دوميشنهاديپ كنترل روش: (c) اول،يشنهاديپ كنترل روش: (b) باز، حلقه كنترل روش: (a) بار،

دريسازهيشباز حاصل نورتريا لتريفيخروجيها سلفيهاانيجر موج شكل)/+*.( '&%

يشنهاديپ كنترل روش: (c) اول،يشنهاديپ كنترل روش: (b) باز، حلقه كنترل روش: (a) بار،يب حالت

84 ................................................................................................................................................ دوم



�

از حاصل) PWMيورود( كننده كنترليخروجونيمدولاسيشاخصها موج شكل)0+*.( '&%

 روش: (c) اول،يشنهاديپ كنترل روش: (b) باز، حلقه كنترل روش: (a) بار،يب حالتدريسازهيشب

85 ...................................................................................................................... دوميشنهاديپ كنترل

 كامل بار حالتدريسازهيشباز حاصليخروجيانهايجرو ولتاژها موج شكل)1+*.( '&%

دوميشنهاديپ كنترل روش: (c) اول،يشنهاديپ كنترل روش: (b) باز، حلقه كنترل روش: (a) متعادل،

 ...................................................................................................................................................... 87

 بار حالتدريسازهيبشاز حاصليخروجa فاز ولتاژ موج شكلكيهارمونزيآنال)2+*.( '&%

 كنترل روش: (c) اول،يشنهاديپ كنترل روش: (b) باز، حلقه كنترل روش: (a) متعادل، كامل

88................................................................................................................................. دوميشنهاديپ

دريسازهيشباز حاصل نورتريا لتريفيخروجيها سلفيهاانيجر موج شكل)3+*.( '&%

 كنترل روش: (c) اول،يشنهاديپ كنترل روش: (b) باز، حلقه كنترل روش: (a) متعادل، كامل بار حالت

89................................................................................................................................. دوميشنهاديپ

از حاصل) PWMيورود( كننده كنترليخروجونيمدولاسيشاخصها موج شكل)4(*.( '&%

 اول،يشنهاديپ كنترل روش: (b) باز، حلقه كنترل روش: (a) متعادل، كامل بار حالتدريسازهيشب

(c) :90 ...................................................................................................... دوميشنهاديپ كنترل روش

 متعادلنا بار حالتدريسازهيشباز حاصليخروجيانهايجرو ولتاژها موج شكل)+(*.( '&%

دوميشنهاديپ كنترل روش: (c) اول،يشنهاديپ كنترل روش: (b) باز، حلقه كنترل روش: (a) فاز، تك

 ...................................................................................................................................................... 92

 بار حالتدريسازهيشباز حاصليخروجa فاز ولتاژ موج شكلكيهارمونزيآنال)((*.( '&%

 كنترل روش: (c) اول،يشنهاديپ كنترل روش: (b) باز، حلقه كنترل روش: (a) فاز،تك نامتعادل

93................................................................................................................................. دوميشنهاديپ

دريسازهيشباز حاصل نورتريا لتريفيخروجيها سلفيهاانيجر موج شكل)-(*.( '&%

 روش: (c) اول،يشنهاديپ كنترل روش: (b) باز، حلقه كنترل روش: (a) فاز،تك نامتعادل بار حالت

94 ...................................................................................................................... دوميشنهاديپ كنترل

از حاصل) PWMيورود( كننده كنترليخروجونيمدولاسيشاخصها موج شكل).(*.( '&%

يشنهاديپ كنترل روش: (b) باز، حلقه كنترل روش: (a) فاز،تك ادلنامتع بار حالتدريسازهيشب

95 .....................................................................................................يشنهاديپ كنترل روش: (c) اول،



6

 نامتعادل بار حالتدريسازهيشباز حاصليخروجيانهايجرو ولتاژها موج شكل)/(*.( '&%

يشنهاديپ كنترل روش: (c) اول،يشنهاديپ كنترل روش: (b) باز، حلقه كنترل روش: (a) خط،به خط

97 ................................................................................................................................................ دوم

 بار حالتدريسازهيشباز حاصليخروجa فاز ولتاژ موج شكلكيهارمونزيآنال)0(*.( '&%

 كنترل روش: (c) اول،يشنهاديپ كنترل روش: (b) باز، حلقه كنترل روش: (a) خط،بهخط نامتعادل

98................................................................................................................................. دوميشنهاديپ

دريسازهيشباز حاصل نورتريا لتريفيخروجيها سلفيهاانيجر موج شكل)1(*.( '&%

: (c) اول،يشنهاديپ كنترل روش: (b) باز، حلقه نترلك روش: (a) خط،بهخط نامتعادل بار حالت

99 ............................................................................................................. دوميشنهاديپ كنترل روش

از حاصل) PWMيورود( كننده كنترليخروجونيمدولاسيشاخصها موج شكل)2(*.( '&%

 كنترل روش: (b) باز، حلقه كنترل روش: (a) خط،بهخط نامتعادل بار حالتدريسازهيشب

 100 ...................................................................................يشنهاديپ كنترل روش: (c) اول،يشنهاديپ

 روشيريگ بكاربا متعادل كامل بار حالتدريخروج فازسه فازيولتاژها موج شكل)3(*.( '&%

 104 ........................................... افزار نرمدريسازهيشب):b( ساختجهينت ):a( دوم،يشنهاديپ كنترل

يريگ بكاربا متعادل كامل بار حالتدريخروج فازسه باريهاانيجر موج شكل)4-*.( '&%

 105..................................ارافز نرمدريسازهيشب):b( ساختجهينت):a( دوم،يشنهاديپ كنترل روش

 كنترل حلقهبه شدهبكديفيهايورود ها، خازنازيكيانيجرو ولتاژ موج شكل)+-*.( '&%

هيشب):b( ساختجهينت):a( دوم،يشنهاديپ كنترل روشيريگ بكاربا متعادل كامل بار حالت در

 106 ........................................................................................................................ زاراف نرمدريساز

 بار حالتدر) كنترل حلقهيخروج( فازهاازيكيونيمدولاس شاخص موج شكل)(-*.( '&%

 نرمدريسازهيشب):b( ساختجهينت):a( دوم،يشنهاديپ كنترل روشيريگ بكاربا متعادل كامل

 107 ............................................................................................................................................. افزار

يريگ بكاربا اول حالت نامتعادل بار حالتدريخروج فازسه فازيولتاژها موج شكل)--*.( '&%

 108.................................. افزار نرمدريسازهيشب):b( ساختجهينت):a( دوم،يشنهاديپ كنترل روش

 بكاربا اول حالت نامتعادل بار حالتدريخروج فازسه باريهاانيجر موج شكل).-*.( '&%

 109 ........................ افزار نرمدريسازهيشب):b( ساختجهينت):a( دوم،يشنهاديپ كنترل روشيريگ



7

در حلقهبه شدهبكديفيهايورود ها، خازنازيكيانيجرو ولتاژ موج شكل)/-*.( '&%

هيشب):b( ساختجهينت):a( دوم،يشنهاديپ كنترل روشيريگ بكاربا اول حالت نامتعادل بار حالت

 110 ........................................................................................................................ افزار نرمدريساز

 بار حالتدر) كنترل حلقهيخروج( فازهاازيكيونيمدولاس شاخص موج شكل)0-*.( '&%

دريسازهيشب):b( ساختجهينت):a( دوم،يشنهاديپ كنترل روشيريگ بكاربا اول حالت نامتعادل

 111 ....................................................................................................................................... افزار نرم

 بكاربا دوم حالت نامتعادل بار حالتدريخروج فازسه فازيولتاژها موج شكل)1-*.( '&%

 112 ........................ افزار نرمدريسازهيشب):b( ساختجهينت):a( دوم،يشنهاديپ كنترل روشيريگ

 بكاربا دوم حالت نامتعادل بار التحدريخروج فازسه باريهاانيجر موج شكل)2-*.( '&%

 113 ........................ افزار نرمدريسازهيشب):b( ساختجهينت):a( دوم،يشنهاديپ كنترل روشيريگ

در حلقهبه شدهبكديفيهايورود ها، خازنازيكيانيجرو ولتاژ موج شكل)3-*.( '&%

هيشب):b( ساختجهينت):a( دوم،يشنهاديپ كنترل روشيريگ بكاربا دوم حالت نامتعادل بار حالت

 114 ........................................................................................................................ افزار نرمدريساز

 بار حالتدر) كنترل حلقهيخروج( فازهاازيكيونيمدولاس شاخص موج شكل)4.*.( '&%

دريسازهيشب):b( ساختجهينت):a( دوم،يشنهاديپ كنترل روشيريگ بكاربا دوم حالت متعادلنا

 115 ....................................................................................................................................... افزار نرم

 برديورود CPLD برديخروج شاخهكيبه مربوط PWMيها پالس موج شكل)+.*.( '&%

 116 ........................................................هيثان كرويم4 مرده زمانو 4kHzيزنديكل فركانس ور،يدرا



8

 فهرست جداول

39 ............................................................يبررس مورد ستميسيپارامترهاينوعريمقاد)+*-( 9 	5

61 ...................................................... ساختويسازهيشبدر ستميسياصليپارامترها)+*.( 9 	5

62 ............................... افزار نرمدريسازهيشببه مربوطيهادمهينيالمانهايپارمترها)(*.( 9 	5

63 ................... اوليشنهاديپ كنترل روشيسازهيشبدر شدهميتنظيپارامترهاريمقاد)-*.( 9 	5

65 ................... اوليشنهاديپ كنترل روشيسازهيشبدر شدهميتنظيپارامترهاريمقاد).*.( 9 	5

69 ............. شاخه چهار فازسه نورتريا شده ساخته تست ستميسيمشخصههاو پارامترها)/*.( 9 	5

70 ................ شده ساختهتتس نمونه دستگاهدر استفاده موردوريدراوديكل مشخصات)0*.( 9 	5

74 ............................... كروكنترلريميانداز راهيبرا شدهيطراح بردياصل مشخصات)1*.( 9 	5

75 ........................................... شده گرفته كاربه ARM كروكنترلريمياصل مشخصات)2*.( 9 	5

78 ............. متلب افزار نرم توسطيسازهيشبدر شده تست بار مختلف انواع مشخصات)3*.( 9 	5

 كنترليها روشاز استفادهبا چهارشاخه فازسه نورتريايسازهيشباز حاصلجينتا)4+*.( 9 	5

79 ................................................................................................... بار مختلفيحالتهادريشنهاديپ

 102 ..........................يعمل تستدر شده گرفته نظردر بار مختلف حالات مشخصات)++*.( 9 	5

 مختلف حالاتدر شاخه چهار فازسه نورتريا شده ساخته نمونه تستاز حاصلجينتا)(+*.( 9 	5

 102 ..................................................................... دوميشنهاديپ كنترل روشيريگ بكاربايبارگذار



:

 مقدمه:� ���



:  مقدمهفصل اول

;

 موضوعفيتعر����

و افزايش تقاضاي انرژي هاي الكترونيك قـدرت بـه، استفاده از مبدلبا پيشرفت صنعت برق

آنانرژي توسعه پيدا كرده است. از جمله كاربردهاي مهم اين مبدل عنوان واسط ها به ها استفاده از

هاست كه انـرژي را از منبـع يكي از رايج ترين اين مبدل	باشد. اينورتر منبع ولتاژعنوان تغذيه مي

DC و با فرايند كليد زني مي AC ولتاژبه دريافت  كند.در ترمينال خود تبديل

و تـك فـاز دسـته بنـدي مـي شـوند. اينورترها در يك دسته بندي كلي به دو نوع سـه فـاز

را به بار تكفاز AC ولتاژاينورترهاي تكفاز با ساختارهاي مختلف، قادرند با كنترل فرايند كليد زني، 

و سه فاز موجود است متصل به خود تحويل دهند. در مصارف مختلف بارهاي مختلفي اعم از تكفاز

و سه فاز به يك سيستم انرژي سه فاز، سبب ايجاد نامتعـادلي در  كه اتصال مجموعه بارهاي تكفاز

كه بتوان از اينورترهاي سه فاز جهـت تغذيـه ايـن چنـين بار كلي سيستم خواهد شد. به جهت آن

عـادلي در بـار خروجـي را در عملكـرد اينـورتر هايي استفاده كرد، لازم است اثر وجـود نامت سيستم

و نيز شناخت ساختارهايي از  و اثرات آن بررسي نمود كه اين كار مستلزم شناخت بارهاي نامتعادل

 باشند.اينورترهاي سه فاز است كه قادر به تغذيه بارهاي نامتعادل مي

در شـوند كـه سـبب ايجـاد بارهاي نامتعادل به طور كلي به بارهايي گفته مـي عـدم تعـادل

ميجريان و صفر خواهد شـد كـه داراي توالي بارهاي گردند. بنابراين جريانهاي سه فاز هاي منفي

و صـفر بـر روي جاري شدن آن ها در سيستم سـبب بوجـود آمـدن افـت ولتاژهـاي تـوالي منفـي

ميامپدانس ت ها غذيـه كننـده گردند كه در نهايت باعث نامتعادلي در ولتاژ ترمينال منبـع سـه فـاز

 شود. سيستم مي

شـود ايـني اين گونه بارها توسط اينورترهاي ولتاژ مطرح مـي اي كه در تغذيهاولين مسئله

اي باشد كه امكان جاري شـدن است كه اينورتر تغذيه كننده بايد از لحاظ اتصالات سه فاز به گونه

عبهاي تواليجريان و صفر در آن وجود داشته باشد. به ي ارت ديگر مبدل جهت تغذيـه هاي منفي

بايست مسير نوترال جريان توالي صفر را هم فراهم كند يا به اصطلاح اينـورتر بارهاي نامتعادل مي

 
	Voltage Source Inverter 



:  مقدمهفصل اول

<

بايد چهار سيم در خروجي خود داشته باشد. مسئله ديگر اين است كه نامتعادل شـدن ولتاژهـا در

و اثرات زيانباري در سيستم بو و به بارهاي سه يك سيستم سه فاز مطلوب نيست جود خواهد آورد

فاز متصل به سيستم آسـيب ميزنـد بـه طـور مثـال در موتورهـاي القـايي سـه فـاز سـبب ايجـاد 

و عملكرد ماشـين را مختـل مـي  ي كنـد. بنـابراين اينـورتر تغذيـه كننـده گشتاورهاي مزاحم شده

و صـفر در خروجـ ي خـود، اثـر نامتعـادلي مجموعه بار نامتعادل بايد با ايجاد ولتاژهاي توالي منفي

و در نتيجه ولتاژ ترمينال خود را متعادل كند.  جريان بار را خنثي كرده

ساختارهاي گوناگوني از اينورترهاي منبع ولتاژ جهـت تغذيـه بارهـاي نامتعـادل در مراجـع

مياند كه هر يك داراي مزيتمعرفي شده و معايبي ع باشند. يكي از اين ساختارها، اينـورتر منب ـها

باشد كه در آن مسير جريان توالي صفر از طريق شاخه چهـارم كليـد مي	ولتاژ سه فاز چهار شاخه

و ولتـاژ آيد. در اين مبدلزني فراهم مي ها احتياج به استفاده از ترانسفورماتور در خروجـي نيسـت

امه بـه عنـواننآيد. در اين پايانترمينال سه فاز از طريق كنترل كليد زني در چهار شاخه پديد مي

ي بار نامتعادل مورد بررسي قرارگرفتـه شـده يك ساختار پايه، اين نوع از اينورترها در حالت تغذيه

است. شرايط مطلوب براي اين چنين سيستمي دستيابي به ولتاژهاي پايـدار سـه فـاز خروجـي بـا

امشخصه و ضريب عدم تعادل پايين است. روشن ست سيسـتم هايي نظير اعوجاج كلي هارمونيكي

و لازم است سيستم به طور حلقه بسته كنترل شود. لذا حلقه باز داراي مشخصه هاي مطلوب نيست

 مدلسازي سيستم بايد صورت گيرد تا براساس آن روش كنترل خاصي پيشنهاد گردد.

و عمليهمچنين در اين پايان نامه به منظور بررسي دقيق تر رفتار اينورتر سـه فـاز چهـار تر

ي ك دستگاه نمونه تست آزمايشگاهي ساخته شده كه در آن كليه ملزومات اضافي مورد نياز شاخه،

و ... در نظر گرفته شده تا مباحث نظير فيلتر خروجي، بردهاي الكترونيك اندازه گير، واحد پردازنده

و تست كرد.  تئوري مورد بحث را در آن پياده سازي

	Three Phase Four-leg Voltage Source Inverter 



:  مقدمهفصل اول

=

 هدف پژوهش����

و شنا خت دقيق رفتار اينورتر منبع ولتاژ سه فاز چهار شاخه بـه هدف از اين پژوهش بررسي

ي بارهاي نامتعادل است كه در گام اول منجـر بـه تحليـل، عنوان يك ساختار كارآمد جهت تغذيه

و كنترل آن در فضاي تئوري شده است. در مرحله بعد صحت تئوري و مدلسازي هـاي بيـان شـده

شبروش ميهاي كنترل پيشنهادي با استفاده از گيرد يه سازي در نرم افزار متلب مورد ارزيابي قرار

كه در اين مرحله، شبيه سازي با در نظر گرفتن شرايط واقعي يك دستگاه عملي انجـام گرفتـه تـا 

هـاي تئـوري انجـام نتايج آن را بتوان با نتايج عملي مقايسه نمود. در نهايت با اسـتفاده از طراحـي 

س و بر مبناي نتايج شبيه و ساخته شده گرفته ازي، يك دستگاه اينورتر سه فاز چهار شاخه طراحي

و روش مياست كه اين دستگاه قادر به تست مباحث تئوري  باشد.هاي كنترل پيشنهادي

 نامه مروري بر فصول پايان����

ي بارهـاي نامه به معرفي اينورترهاي منبع ولتاژ سـه فـاز جهـت تغذيـه فصل دوم اين پايان

زد. در واقع زمينه تئوري لازم براي اين پايان نامه در فصل دوم بيان شده است. در پردانامتعادل مي

بخش اول اين فصل چند ساختار رايج اينورترهاي منبع ولتاژ سه فاز با چهار سـيم خروجـي بيـان 

هاي غير فعال سه شاخه با ترانس در خروجي، ساختار سه شاخه با شده است كه عبارتند از ساختار

و ساختار اينورتر ولتاژ چهـار شـاخه. در جهت ايجاد نقطه DCاز سر وسط لينك استفاده  ي نوترال

و و معايب اين بخش همچنين به مقايسه مختصر بين ساختارهاي مطرح شده، پرداخته شده است

مزاياي ياد شده در منابع در مورد هر يك از ساختارها بيان شده اسـت. در قسـمت بعـد بـه بيـان 

ميمفهوم بار نا و در ادامه مقياسي عـددي بـراي ارزيـابي نامتعـادلي در يـك متعادل پرداخته شود

گردد كه مورد استفاده در بررسي يك سيستم سه فاز با استفاده از استانداردهاي موجود معرفي مي

هـاي بـارز ها مي توان دريافت كه يكي از مشخصهسيستم نامتعادل است. به طور كلي از اين بخش

آنبارهاي نا گونه بارهـا احتيـاجي اينها است لذا جهت تغذيهمتعادل صفر نبودن جريان نوترال در

جهت تكميل شدن موضـوع، انـواع دومبه اينورترهاي با چهار سيم خروجي است. در انتهاي فصل 

و روش  هاي كنترل حلقه بسته اينورترها مورد بحث قرار گرفته شده است.مدولاسيون


