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  تشكر و قدرداني 

  

قدرداني و گرانقدر و فرزانه جناب آقاي دكتر حميد شاملو، استاد زحمات دانم از در اينجا وظيفه خود مي

ايشان در طول پيشرفت اين پايان علمي  هايو حمايت هااري بنمايم، نه فقط به خاطر راهنماييسپاسگز

و توانايي بسيار بالاي  و ايجاد دلگرمي هاخاطر تشويق شكيبايي ايشان و بهو  بلكه به دليل صبر ،نامه

  . اطلاعات و تجربيات خودايشان در انتقال 

نديشي كه بينش و دورا ، چرانمايماري ميزگهاي جناب آقاي دكتر صباغ يزدي سپاسهمچنين از حمايت

بالاي ايشان در زمينه راه اندازي مركز محاسبات دانشكده عمران، باعث سرعت بخشيدن به پيشبرد اهداف 

  .    تحقيقاتي دانشجويان گرديده است

بهاره پيرزاده در مراحل انجام پايان نامه نهايت تشكر و مهندس هاي سركار خانم ها و حمايتاز همكاري

  . ام شدندهاي خود، همواره باعث دلگرميها و پشتيبانياييقدرداني را دارم كه با راهنم

دند، تشكر و قدرداني مرا راهنمايي نموحسين بزرگيان كه در طول انجام پايان نامه دكتر از جناب آقاي 

  . نمايممي

هاي صميمانه ايشان سمانه عزيزاالله خاني به خاطر همكاريمهندس همچنين از دوست عزيزم سركار خانم 

  .نمايمو قدرداني ويژه مي تشكر

 
 
 
 
 
  
 



 
 
 

  چكيده
روشهاي جداسازي ذرات جامد معلق  و پركاربردترين نشيني به وسيله نيروي ثقل از معمول ترينته          

در هر فرآيند تصفيه آب به شمار  گذار از اجزاء مهم و اصليهاي رسوبحوضچه. باشدميو فاضلاب در آب 
كل هزينه تصفيه % 30در حدود ها، كه ر زياد ساخت و نگهداري اين حوضچهبسيابه دليل هزينه . روندمي

لذا . هاي ته نشيني بسيار حائز اهميت استعملكرد بهينه حوضچه دهد،ها را به خود اختصاص ميخانه
ي اوليه كه هاسازي عددي حوضچهشناخت هيدروليك جريان از طريق شبيهانجام تحقيقات در مورد 

براي بهبود عملكرد  كند،اي را ايفا ميدر آنها كم است و هيدروليك جريان نقش برجستهغلظت رسوب 
اين مناطق با . شوندگذار ايجاد ميهاي رسوبنواحي چرخشي هميشه در حوضچه. آنها بسيار ضروريست

اهداف اصلي در  در نتيجه يكي از. كنندثر حوضچه از عملكرد مطلوب آن جلوگيري ميؤمكاهش حجم 
ها با استفاده ي و سعي در كاهش دادن آن درحوضچه، شناخت طول و حجم اين نواحهاي عدديدلسازيم

  .باشداز مدلسازي آشفتگي مي
انجام شده  Fluent Ver 6.3.26هاي عددي موجود در اين پايان نامه با استفاده نرم افزار سازيشبيه        
نشيني ساده با هندسهابتدا با مدلسازي چند حوضچه تهكه در در اين پايان نامه سعي شده است . است

هاي سرعت و آشفتگي با نتايج آزمايشگاهي محققين گذشته، از رفتار هاي مختلف و مقايسه نتايج پروفيل
ها در هر دو سازيدر اين ميان كليه شبيه. نشيني شناخت كافي حاصل شودهاي تهجريان درون حوضچه

اند و نتايج اين شبيه سازي هاي دوبعدي و سه بعدي براي بررسي نجام شدهحالت دوبعدي و سه بعدي ا
باعث كاهش خطاي بعدي سازي سهنتايج مدل. لزوم مدلسازي سه بعدي با يكديگر مقايسه شده است

دوبعدي شده و جزئيات هيدروليكي سيستم، مثل حجم نواحي چرخشي و چرخش  ايجاد شده در مدل
  .دهدا به خوبي نمايش ميها رايجاد شده در گوشه

-سپس با تغيير جايگاه ورودي حوضچه كه نقش مهمي در رفتار جريان موجود در حوضچه ايفا مي         

هاي هدايت كننده جريان با شرايط مختلف در مقابل ورودي، اثرات كند و همچنين با قرار دادن ديواره
در . بررسي شده استبعدي ت دوبعدي و سهبه صور ،بخش ورودي حوضچه بر روي هيدروديناميك جريان

، كه در مدل دوبعدي غييرات هندسه ورودي در عرض حوضچهانتها با شبيه سازي يك مدل سه بعدي و ت



 
 

باشد، اهميت مدلسازي سه بعدي و چگونگي رفتار جريان در مدل جديد شبيه سازي شده امكان پذير نمي
راي بازشو در ديواره هدايت كننده جريان بوده و داراي اين مدل اصلاح شده كه دا .نيز بررسي شده است

حوضچه كاسته و از حجم نواحي چرخشي ايجاد شده در تغييراتي در شرايط ورودي حوضچه بوده است، 
نشيني ذرات ايجاد شود كه در نتيجه شرايط مساعدتري براي تهثر حوضچه ميباعث افزايش حجم مؤ

   .خواهد شد
  

  واژگان كليدي
 Fluentنرم افزار  مدل آشفتگي، سازي سه بعدي،گذار، مدلچرخشي، حوضچه هاي رسوبنواحي 
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