
     
  

 

 
 

 

 

   



  ஑ پروازی ඓࣂࡣت
  "دو ାار"ऩ ଘطار  ،  ୀسا৯د ما را 

  و ඼້ ଘن دඟ໋ان؛
  مࢂඟ آ૞ඇඕه و ص࢒ح ، مࢂඟ ا৯د૙ীه و علم ، مࢂඟ انඵ෬زه و ࠙࡭ق

  و ৎقلا و تلاش
  মࡈت از آن ਈইی ا॥ت

  ঃ ଒ناجات ঍ند با کارش
 భ سوज़ ه ی یک૙ীد৯ردااධැ شযواऒ ଔ  

رد భ زໆ ୌرش   و ঍تاযش را بఴذا
  و ऒ భ ௛واب

  ଔ را اउل یک ज़س
ر ॴوداباز با شادی ඵවభری یک ज़س     ...঻ ଔیدا



  
଒ ی਩گا Aত඼່ بان඼ෙय़  ଘ   م৤قدৎ: 

୓ی یൊتا എࠝ࢟ت رণیدن و ৳مام ॺ ଘ඼ඹূࡗظات ฬب باور রودن ،ঁذت و ହور داಶඌিن، ࣻسارت ऒواಶඋن،
࣓ و  জد৯بای زশز آن مزධස ور઒अ ون৘دॠ ،ت॥୓.  

  
  

  .ৎقد৤م ଘ پدر، ماభ و ऒواଽاৣم 
 

  
  

  

  

  



  

୓ی ী୓ش با॰د و ඵේज़ భر ৔وૐॣه گامণپاس ঻یࢁඟان، آ඼່یدگار ਠീ঒ی را ඟ໕ ଒د و ا৯د૙ীه را ৩ భھاد آدਗی ໆر८ت ದ หࣥوا৯د با భک خ࢕ࡲت آඔ඼່ࣁش، شا৑ ඟ໊ع࢟ت
  . اساਉی ୀدارد

ی ඵ෣োرم  ॺ భ ଒ࡗ૗ه ॺࡗ૗هو دوণتان ਟی ী୓شان و خاৗواده୓ی ඼່اوان با ઒अور ඵහرଌن اسا঺ید ସ୍م، با ھ඼෻اਘی و دࠜدଚاز پ࣓ࢤودن راه ୓، پسو ভعد از ॠدت
ৣم ෼ل ৎقدୌ و พ়ࢁऒ ඟود را ষثار آฬن ঍࣒م ॺ ଒ࡗ૗ه از اণتاد . ৒భغ نࢁඟد৯د ای از راঘ࣒ماਪی و پشتیبا਩ی ૼناଌن ඵේज़ر پشتیبان ૼن রود৯د భ اশ࣊جا ऒ ୀود لازم ঃیدا

१وز و ૛൏࣌ঘ඼່ه ग़قدم ज़ ଒شاوری دلୁرদوارم পناب آ༚ی دන඿ر ণید ୓دی ඪฬری ଒ راঘ࣒ماగ را భ اଌن ඵේज़ر ୀ ࠱ھده دا௭ و পناب آ༚ی پروण࡬ور رضا ৔وکਚی
ی اسا঺یدی భ ଒ ک૟ൎهঃند৤م ड़ ଘوરوع ॰د و علا঻ ଝندی اীشان උඁࢋپور ઒अ ଒ورم భ کلاس  ୓ی زماناز পناب آ༚ی دන඿ر روح اللّه ৘وॣف ඵ෕ز و রود৯د

کار భ ذ૾ن ૼن حک ৶ࢤود৯د، ෼ل दدردا਩ی را دارم৳ماਗی ජ໑اउل ূࡗજیਚی اभࣇخار شاඟ໋دی اীشان را داত࣎م و الࢉوਪی ਟی   .ඵ෣োر از یک پژوพ঒ࢂඟ و یک اণتاد तدا

୓ی ऒود ඼້ار ୈاد భ ଒ اଌن ඵේज़ر ھࢤواره ජ໑ا ওජ໑ون راঘ࣒ماਪیاللّه ਏৎیی ৑ع࢟تୀاభ ୁرদوارم পناب آষ༚ثار  داৣم ෼ل พ়ࢁඟ را ی ऒود ਗیو૑ࣣಮه ھࢠ಻ൾ൒ن
   .و  دوণتان  ऒوলم  ଒ ھࢤواره   ज़࡭وق ૼن রود৯د،ارزا਩ی دارم داد৯د

ر ඟ໊د৯د، اਬࣞقاक़ت భ تلاش را ଘ ૼن آड़و౻ංند و از خاৗواده ୓ با ඼່اھم భ ৳مام اଌن سالی ସ୍م ଒ از ঈودਕی ॴور داಶඌিن و ঁذت ইࡰف و ീࣻࣇ࡝و را భ ૼن ঻یدا
  .୓ راୀ ૼن آسان ৶ࢤود৯د، با ৳مام وओود दدر داৣمඟ໊دن آراज़ش ༜ࢁඟی و آساীش رو਀ی، ീযیاری از دॴواری 

  ඼່٩١زاଡ خൎیਚی দوభزی، ৘඼ෙ७ور 
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  چكيده

  
هاي اي از وظايف در وضعيتمنابع در طول زمان براي اجراي مجموعهبندي در تعريف كلي، تخصيص زمان

بندي خاص است كه در آن به تعيين ترتيب عمليات  مساله توالي عمليات صرف، يك مساله زمان .مختلف است

حث مهندسي است، در نظر ابندي عمليات از جمله مسايل مهم و پيچيده در مبكه زمانبا توجه به اين. پردازدمي

هاي توليدي و امروزه در اغلب كارخانه .استبوده محققان اين علم بسياري از توجه گرفتن معيارهاي مختلف مورد

هاي ديركرد  هزينه. سترساني به موقع حايز اهميت اهاي خدماتي، تامين به موقع سفارش مشتري يا خدمتشركت

هاي بلكه باعث كاهش اعتبار شركت خدماتي يا كارخانهسازد، نه تنها مشتري را متضرر مي و زودكرد در اين مسايل

باز داراي گستردگي بيشتر نسبت به بندي كارگاهاز آنجا كه فضاي جستجو در مساله زمان .گرددتوليدي نيز مي

- هاي دنياي واقعي موجود است، در اين پژوهش مدل  برنامهساير مسايل كارگاهي بوده و نيز در بسياري از محيط

و   وابسته به توالي ي نويني با در نظر گرفتن زمان تنظيمات و زمان جداسازيي خطي آميختهدهدفهريزي چن

اهداف در اين مساله كمينه كردن مجموع وزني زودكردها به . كنيمها ارايه ميهاي عدم دسترسي براي ماشينزمان

هدفه با توجه به چند. استوزني كردن ديركرد سازي وابسته به توالي و نيز كمينهي آمادههمراه كمينه كردن هزينه

ريزي فازي تعاملي به منظور حل و تبديل هاي مساله از يك روش حل برنامهبودن مساله و عدم قطعيت در داده

در . كنيمسپس با غيرفازي ساختن مساله به حل آن مبادرت مي. كنيمهدفه استفاده ميمدل به يك مساله تك

ي هدفههمچنين يك روش نوين براي حل مسايل تك. پردازيممي AIMMSافزار مساله در نرمسازي ادامه به پياده

بندي كارگاه باز ريزي خطي آميخته با عدد صحيح تماماً فازي پيشنهاد داده و روش را بر روي مساله زمانبرنامه

  .ي حل آن استكارايي مدل و رويهسازي مدل، گوياي نتايج محاسباتي حاصل از پياده. ايمسازي كردهپياده

  :هاي كليديواژه
ريزي خطي ي خطي آميخته، برنامهريزي چندهدفهبرنامهسازي چندهدفه، باز، بهينهبندي، كارگاه زمان 

- هاي عدم دسترسي براي ماشين، زمانآميخته با عددصحيح تماماً فازي، زمان جداسازي كار از ماشين وابسته

 .ها
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Abstract 
 

Scheduling consists of assignment resources in order to perform a set of tasks in a given time 

horizon that optimizes the usage of available resources .The pure sequencing problem is a specialized 

scheduling problem in which an ordering of the jobs completely determines a schedule. Whereas the 

scheduling is one of the important and complex issues in engineering fields, considering different 

criterias has been lionize by many researches. Nowadays, in many manufacturing factories and 

service systems providing timely information and services to customers is crucial. The tardiness and 

earliness costs in these issues, not only makes the customers affected but also reduces the credit of the 

company or manufacturing plant. Since the search space in open shop scheduling problem has greater 

extent than other issues in other shop scheduling problems and since it uses in many real world 

environment, in this research we present a new multi-objective mixed integer linear programming 

model with considering setup times seprated from processing times, sequence dependent removal 

times and considering inaccessibility time for machines. Objectives in this problem are minimizing 

total weighted lateness, minimizing total weighted tardiness and minimizing total removal times. With 

regard to multi objectivety and uncertainty in data of this problem, we use an interactive fuzzy 

programming method to convert the problem into singel objective form and solving it then we deffuzy 

the problem. In continuation, we implement the problem into AIMMS software and we present a new 

method to solve single objective mixed integer fully fuzzy linear programming and implement the 

method to open shop scheduling problem computational results from implementing the model present 

the application of the model and the proposal solving method. 

Key word:  Scheduling, Open shop, Multi objective optimization, Mixed integer programming, 

Fully fuzzy mixed integer linear programming problem, Sequence dependent removal times, 

Inaccessibility time for machines. 
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