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 اصطلاحات

 

SMC: Sliding Mode Controller  کىترلر حالت لغسشی 

FLS:  سیستم َای مىطق فازی 

FLC:  کىترلر فازی 

PWM: Pulse – Width modulator : مذيلاسیًن پُىای پالس 

Predictive controller: ًکىترل کىىذٌ پیشگ 

Deadbeat Controller: کىترل کىىذٌ بی وًسان 

Trajectory: بیمسیر یا  

MPC: Model Predictive Control : کىترل پیشگً بر اساس مذل 

Cost Function:  ٍتابع َسیى 

NPC: Neutral Point Clamped :  کلمپ وقطٍ خىثی  

Neural Networks: شبکٍ َای عصبی 

Space Vector:   بردار فضایی 

Motion Control:   کىترل حرکت  

Electrical Drive :  درایً الکتریکی     

Power Modulator : تىظیم کىىذٌ تًان  

Convertor:   مبذل

Emf: Electromotive Force محرکه الکتریکی نیروی  

Look Up Table:   جذيل مراجعٍ ای



Modulator: ٌمخلًط کىىذ 

MLP: Multi Layer Perceptron    پرسپترين چىذ لایٍ

BP: Back Propagation پس اوتشار خطا  

LMS: Least Mean Square    ریه میاوگیه مربعاتکمت

Estimator: تخمیه گر 
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 هقذه1-1ِ 

وٙسطَ حطور تطحؿة . تاقس٣ٔ 1ٚؾا٤ُ ذا٣ٍ٘، ٥٘اظ تٝ وٙسطَ حطور ٚ حس٣ زض  نٙا٤ؽ تؿ٥اض٢ اظ أطٚظٜ زض

تٝ . ٥ٌطزَ ٌكساٚض ا٘داْ ٣ٔا٢، ٔؿافر خ٥ٕٛزٜ قسٜ، وٙسطَ ؾطؾر ٚ ٤ا وٙسط٥٘اظ تٝ نٛضذ وٙسطَ ٚضؿ٥ر ظا٤ٚٝ

٘مُ، نٙا٤ؽ ٘ٛضز، واغصؾاظ٢، ٘ػا٣ٔ ٚ  ٞا زضؾ٥ؿسٕٟا٢ حُٕ ٚزٛاٖ، تٝ واضتطز ا٤ٗ وٙسطَ وٙٙسٜؾٙٛاٖ ٔثاَ ٣ٔ

ٔدٕٛؾٝ ؾ٥ؿس٣ٕ ضا وٝ تٛؾ٥ّٝ آٖ . ٘ؿاخ٣ ٚ ٕٞچ٥ٙٗ ٔاق٥ٗ افطاظ، ضتاذ ٚ ٔاق٥ٗ ِثاؾكٛئ٣ اقاضٜ ٕ٘ٛز

ٞا٢ ٔرسّف وٙسطَ ٌطز٤سٜ ٚ أىاٖ زؾس٥ات٣ تٝ ٌكساٚض ٚ ؾطؾر حطور ٤ه تاض ٔىا٥٘ى٣ زضاقىاَ ٔرسّف آٖ

  [1]. ٘أٙسٌطزز، ٤ه زضا٤ٛ ٣ٔفطاٞٓ ٣ٔ

تاقس ا٤ٗ زضٞط زضا٤ٛ ٤ه لؿٕر تٝ ٘اْ ٔٛزٛض ٚ ٤ا ٔحطن ان٣ّ ٚخٛز زاضز، وٝ زض ٚالؽ ٔٙثؽ ا٤داز حطور ٣ٔ

تاقس، زضا٢ٛ٤ وٝ ٣ٔ اِىسط٤ى٣ٔٛزٛض ٔرسّف ٥ٞسض٥ِٚى٣، خٙٛٔاز٥ى٣، ٔٛزٛضٔىا٥٘ى٣ ٚ ٤ا ٢اٞ لؿٕر تٝ نٛضذ

 [1].  قٛز٘ا٥ٔسٜ ٣ٔ ٥ٌ2طز، انطلاحاً زضا٤ٛ اِىسط٤ى٣زضآٖ ا٤داز حطور تٝ ٚؾ٥ّٝ ٔٛزٛض اِىسط٤ى٣ ا٘داْ ٣ٔ
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٣ّ ٌطزز، اخعا٢ انٕٞاٍ٘ٛ٘ٝ وٝ ٔلاحػٝ ٣ٔ. اخعا٢ ٤ه زضا٤ٛ اِىسط٤ى٣ ٘كاٖ زازٜ قسٜ اؾر 1 -1زض قىُ 

                                                                                                                                                                       .4، تّٛن وٙسطَ وٙٙسٜ ٚ تاض ٔىا٥٘ى3٣ؾثاضزٙس اظ ٔٙثؽ زغص٤ٝ، ؾ٥ؿسٓ زٙػ٥ٓ وٙٙسٜ زٛاٖ
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