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ଘ م ৤قد ৎ  

م و ه   భپدر و ماল ऒ ૙ࣂൕھ  

඼ ه  م  ୀ ودشـان ود و و ج  ه ر شان  ୀ ودم ෙय़ـآฬن ଒ و ھૡـ ૡـھ৤ا ओا রـ ओـ৅ ী . م ࢌ ห رو ඟ یدی  شان  ৤ـو भـ ໋ උـپ ীـ ड़

ما৯ــد ৲ید  رماଢ جــ. උــپ شان  ی رو شان و رو لا ی  ඟ شان،  گا ඼وغ   ଒ نฬــآໆ ীــ ज़ــ তــ঒ਣــ ک ਗــ ໋ ৽ ت່ــ م ا ی ز৯ــد ॥ــاود ࣓জ ਩ا .

ࢌ ی یا م ஡༚ ஭ భن  ༚ ی भـــــــآฬن ଒ ر ূجਚـــــــ ঃـــــــ࣎ ਠـــــــণن . ا وی ادب ୀ ز شان ز ඟ ود  ୀ و ୀ భ಻ـــــــඖ ৗـــــــ اओـــــــ ज़ـــــــا ໋

ی ਗی  ଖو شان  تا ت ୀ د ق و  و از  ی  ਗم و با د ฮর ি ণ ख़࡛ࢴ ࠙࡭ ഊم࢖ م ৩ھ   .ৣز

 



ৎඟق   พ়ࢁدୌ و 

඼ز৯ـــد ه پرورش  ماభ ଡ ر ری ଒ صـــادଡ༚ و  و ن ୁر تاد ثـــار ا ن  و ඼ اپاس  ا ا ່ا صـــേ່࣓ـــ দـــ ا ণـــ ষ ن آب و اণـــ ଌـــن ا

ی ୀ ـــــدمद ـــــخـــــاکਗ ـــــد৯ر ی ৯ ୒భد و  ஑ ه از ن ر ر৯ـــــد و భ ا اد ॳـــــ਌ا ঈ ଌـــــ ی. ا ඼ود  م  ਗـــــر  ່ـــــ ৎ࠳੻ـــــ࣓ ه  ໆـــــ ن  ھૡـــــآورم ୀ ا ଌـــــ

وم  ජز و  ن  ၁ـگ ا ඼ لای  ه ا قاభ ଡ ر ر৯ـد و عا ی ଒ د ت  نا ه  ن  ی و ଘ ا ع و ୁرگ  রـو ৔ـ໑ ଌـ ଌঘـ ঃ່ ࣅـت ا ॲـا ا ਑ࣝಭـ ࠥـ ھૡـ ਌ࣁඖ ઱

ی ୀ ـــدمदـــਗ ـــد৯ر م . اد مـــا تاد ر ৤از ا ࣒ঘا وطـــاণـــ یدرضـــا ا ر  ਞॻآ༚ی د න඿রـــ േॐشاورم ی تاد  ن ا ज़ـــ و  ণـــ ಻ـــൾ൒ر ھࢠ න඿ـــآ༚ی د

ی ھـــا ن  ਪمد ঋ ಻ඌࣹـــ ೺ख़ی ا ୀ ࢌ ن و شاوره و থذ ی و  مـــا ජ ر ඟ ر ଘ خـــا ෼ ࣊শل  ا ا ا मـــا ಶـــඍ ज़ــــ ਪ ࣒ঘ ໍ ر ়ــــพࢁ جـــام  ࢋ భ ا න෤঳ــــجا ৅ ষــــ

رم یاز ھࢠൾ൒ـــــ಻ن . اپروژه د مدر ی ا مـــــد ید  ر  ਉـــــآ༚ی د ل ਏৎ ೺ख़ ণـــــ ی و න඿ـــــ وభضا آ༚ୁر ر  ਛـــــآ༚ی د ज़ـــــ࡯࠷ ن න඿ـــــ و  ଘ ا ࣔࣨـــــ

ر ඟ ر د ی ෼ل  ی و خار ن د ور اد ا اا พ়ࢁا ਆ ਚمخ. 



  چكيده
  

در اين . باشد هاي پردازش گفتاري مي هاي سيستم يابي منبع گفتار يكي از زير شاخه مكان

روش .  استمدنظر بوده SRPهاي مبتني بر  يابي منبع گفتار با استفاده از روش پژوهش مكان

يابي منبع   در مكانSRP-PHAT روش.  استSRP-PHATاستفاده شده در اين پژوهش روش 

در حقيقت اين روش كه بر مبناي شكل دهي پرتو . باشد  مقاوم مي،ت شرايط انعكاسيگفتار تح

 ماكزيمم انرژي در فضا را پيدا ،كند با جستجوي فضا آرايه ميكروفوني بنا نهاده شده است، سعي مي

اين امر باعث . باشد يابي نيازمند جستجوي كامل فضا مي به همين منظور اين روش براي مكان. كند

هاي  روش.  حجم محاسبات بالايي را به خود اختصاص بدهدSRP-PHATود كه روش ش مي

كنند  اند كه سعي مي  براي كاهش حجم محاسبات معرفي شدهCFRC  وSRCمختلفي از جمله 

تر كرده تا به مكان منبع منتهي   فضاي جستجو را كوچك و كوچك،ار شوندهتكرطي يك فرآيند 

  .شود

 CFRC و SRCهاي كاهش حجم محاسبات   و روشSRP-PHAT  در اين پژوهش روش

محيط نويزي و  محيط انعكاسي محيط نويزي،: سازي شده است شبيهسناريوهاي مختلف سه تحت 

 گوينده : انجام شده است،گويندهمختلف  براي سه موقعيت ها  همچنين آزمايش.انعكاسي توأمو 

  .ي اتاق جلوي آرايه، گوينده در كنار آرايه و گوينده در گوشه

 SRP-PHATحجم محاسبات و افزايش دقت روش بيشتر هايي براي كاهش  در ادامه روش

هايي بود  روش بندي شده از  و فضاي قطاعDOAروش جستجوي فضا بر مبناي تخمين . ارائه شد

 نشان داده شد كه اين روش حجم محاسبات را به مقدار .گرديدكه در اين پژوهش مطرح 

دو در ادامه . شود  ميSRP-PHAT  و همچنين باعث افزايش دقت روشهدادتوجهي كاهش  قابل

در  .يابي منبع گفتار شدند اي جديد پيشنهاد شد كه باعث افزايش دقت سيستم مكان شكل آرايه

نويزي و نيز شرايط نويزي و   پيشنهاد شده است كه درSRP-MLيابي  انتها نيز روش جديد مكان



دقت اين روش . باشد  دارا ميSRP-PHATالاتري را نسبت به روش  دقت به مراتب ب،انعكاسي توأم

  .است SRP-PHATدر شرايط انعكاسي كمي بدتر از روش 

  

  :كلمات كليدي
  ، آرايه ميكروفونيSRP-PHAT ،PHAT ،MLيابي منبع گفتار،  مكان
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