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 چکيده

-نامه به خطاي خروج از مرکزیت دینامیک و استاتیک در ماشین سنکرون مغناطیس دائم سهدر این پایان

با گذشت زمان تغییر  غیر یکنواخت و ک فاصله هوایيدر خطاي خروج از مرکزیت استاتی .پردازیمفاز مي

 ما .کندبا گذشت زمان تغییر ميز مرکزیت دینامیک فاصله هوایي در فضا کند ولي در خطاي خروج انمي

فاصله هوایي را در حالت خطاي خروج از مرکزیت محاسبه و سپس پرمیانس  اندازه ابتدا به روش تحلیلي

را در حالت وقوع خطا بدست چگالي شار ري آمپر با استفاده از قانون مدا. آوریمفاصله هوایي را بدست مي

شبیه سازي به روش اجزاي محدود به بررسي نتایج و سپس با استفاده از کنیم مي هبسامحو نیرو را آورده 

  .پردازیمرود ميدر آخر به بررسي طیف فرکانسي که در تشخیص نوع و مقدار خطا بکار مي .پردازیممي

 .، اجزاي محدودخروج از مرکزیت، استاتیک، دینامیکمغناطیس دائم،  :کليد واژه
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 مقدمه -1 فصل

 پیشگفتار -1-1

(PM)ي دائمآهنربا استفاده از
 :باشدمي هاي زیرمزیتشامل هاي الکتریکي در ساختمان ماشین 2

  شود بنابراین تلفات تحریک وجود وسیله سیستم میدان تحریک جذب نميانرژي الکتریکي به

 شود،مي ماشینبب افزایش راندمان ذاتي در نتیجه س ،ندارد

 استفاده از سیستم تحریک  در مقایسه باحجم  نسبت بهتوان خروجي بالاتر  یا گشتاور بالاتر و

 الکترومغناطیسي،

 چگالي شار )عملکرد دینامیکي بهتر نسبت به موتورهاي با تحریک الکترومغناطیسي

 ، (مغناطیسي بالاتر در فاصله هوایي

 سادگي ساختمان وتعمیر و نگهداري، 

 [1] هات براي بعضي از انواع ماشینقیم کاهش. 

(PMSM)موتورهاي سنکرون مغناطیس دائم
نسبت به انواع   خود به تدریج در صنعت با عملکرد بهتر  

عملکرد با سرعت بالا و کنترل .  اندبرخوردار شدهبیشتري  از کاربرد موتورهاي الکتریکي جریان متناوب

هاي این از دیگر ویژگي. باشدهاي این موتور ميمزیتاز جمله هاي کم ي در سرعتحتگشتاور دقیق 

شتر نسبت به وزن و همچنین راندمان بالا و نویز یاور بالا نسبت به جریان، توان بتوان به گشتماشین مي

 .[2] پایین اشاره کرد

 تاریخچه -1-2

میلادي در یک ماشین مورد استفاده قرار  بیستمسیستم تحریک مغناطیس دائم اوایل قرن اولین 

سبب  خیلي زود( فولاد یا فولاد تنگستن) البته مواد مغناطیسي سخت با کیفیت خیلي پایین . گرفت

 اختراع. دابل سیستم تحریک الکترومغناطیسي شاز این سیستم در مقکنندگان استفاده  دلسرد شدن

هاي تحریک مغناطیس دائم باعث رواج سیستمدوباره  2391در سال  9کوآلنی آلیاژي از آهنربا دائم به نام

                                                        
1 Permanent magnet 
2
 Permanent magnet synchronous motors 

3
 Alnico  


