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نامه، قبلاً در اين دانشگاه و يا هيچ  كنم كه تحقيق انجام شده در اين پايان بدينوسيله اعلام مي

ت گواهي يا مدرك تحصيلي، انجام آموزش عالي ديگر در داخل يا خارج از كشور، براي درياف ي مؤسسه

نامه از مطالب يا نتايج هيچ تحقيق يا  كنم، در اين پايان دانم و يا گمان مي تا آنجا كه مي. نشده است

فعاليتي كه توسط ديگران نوشته يا منتشر شده، استفاده نگرديده است، مگر در مواردي كه مرجع آن 

  .در جاي خود ذكر شده باشد

  

  :امضاء               

  

  

  

  

  

  

  

  

  



  

  سپاسگزاري 

  

هاي او ناتوان  سپاس خداوندي را كه سخنوران از ستودن او عاجزند و حسابگران از شمارش نعمت
كنند و دست  انديش، ذات او را درك نمي خدايي كه افكار ژرف. اند و تلاشگران از اداي حق او درمانده

صفات او حد و مرزي وجود ندارد و  پروردگاري كه براي. غواصان درياي علوم به او نخواهد رسيد
مخلوقات . توان تعيين كرد ن و سرآمدي مشخص نميتوان يافت و براي خدا وقتي معي تعريف كاملي نمي

ها اضطراب و لرزش  را با قدرت خود آفريد و با رحمت خود بادها را به حركت درآورد و بوسيله كوه
  )سلامامام علي عليه ال( زمين را به آرامش تبديل كرد

  .طلبم ي مسير، از او ياري مي خداوند را شاكرم كه توفيق كسب علم به من عطا فرمود و براي ادامه
ها و  از استاد گرانقدر جناب آقاي دكتر عازمي كه در تمامي مراحل انجام پروژه با راهنمايي

 بر دستان پر تلاش. رمهايشان مرا در انجام اين تحقيق ياري نمودند كمال تشكر و قدرداني را دا همفكري
  . راشان ها و محبتهاي گويم تمام فداكاري زنم و سپاس مي بوسه مي ايشان

. هاي مالي و معنوي مركز تحقيقات مخابرات ايران برخوردار بوده است اين تحقيق از حمايت
  .شود بدينوسيله از آن مركز تشكر مي

مدت تحصيل در مقطع كارشناسي  از همكارانم در شركت مخابرات استان كرمانشاه كه در طول
ارشد، راهنما و مشوق من بودند و در اين مدت شرايط مطالعه و حضور در دانشگاه را برايم فراهم نمودند، 

  .سپاسگزارم
كه با  ي و دكتر حبيب اله دانياليدين مكّد وهاب الّآقايان دكتر سي داوران گرامي، زحمات از

  .نمايم ي بهتر اين تحقيق را فراهم نمودند، صميمانه تشكر مي ت ارائهمطالعه و نقد اين پايان نامه موجبا
و صد البته كه اگر صبوري و تحمل همسر و فرزندم نبود، موفقيتي در پيمودن مسير كسب علم 

ها را برايشان دارم و اين تحقيق را به آنها تقديم  از خداوند متعال آرزوي بهترين. آوردم بدست نمي
  .نمايم مي

  
  

  

  



  

  

  

  

  

  

  

  تقديم به

  همسر و فرزندم
  
  



  
  
  
  
  
  
 
  چكيده 

سيگنال دريافتي توسط دستگاه سيار به منظور از گيري  نامه، تكنيك جديدي را براي متوسط اين پايان

هاي دست به دست  الگوريتم ي در كليه. دهد ارائه ميسرعت استفاده در الگوريتم دست به دست شدن وفقي 

ام دست به دست شدن، از متوسط شدت سيگنال دريافتي توسط گيري براي انج شدن موجود، جهت تصميم

در صورتيكه از شدت سيگنال دريافتي توسط دستگاه سيار بطور مستقيم و بدون . شود دستگاه سيار استفاده مي

اي و چند مسيره، تعداد زيادي دست به دست  گيري استفاده شود، با توجه به تأثيرات محوشدگي سايه متوسط

شود كه بار شبكه را به شدت افزايش داده و ظرفيت سيستم را به ميزان قابل  ي انجام ميشدن غير ضرور

گيري از توان سيگنال دريافتي، امري ضروري براي استفاده در  بنابراين متوسط. دهد توجهي كاهش مي

  .رود گيري در انجام دست به دست شدن به شمار مي هاي دست به دست شدن به منظور تصميم الگوريتم

 هاي گيري از پنجره شود، بهره هاي دست به دست شدن موجود استفاده مي روشي كه اكنون در الگوريتم

در روش پيشنهاد شده در اين . گيري از سيگنال دريافتي است گيري زماني با طول ثابت جهت متوسط متوسط

ه دست شدنِ انجام شده و گيري بر تعداد متوسط دست ب متوسط ي اثر طول پنجره ي نامه ضمن مطالعه پايان

هاي  گيري مكاني استفاده شده و تأثير آن در سرعت هاي متوسط تعداد متوسط مكالمات قطع شده، از پنجره

هاي انجام شده و نيز در نظر گرفتن ملاحظات ترافيكي  سازي با توجه به شبيه. مختلف نشان داده شده است

تواند با تخمين سرعت از  در اين حالت شبكه مي. اد شده استگيري مكاني بهينه پيشنه متوسط ي سيستم، پنجره

گيري مكاني  متوسط ي هاي موجود، سرعت دستگاه سيار را بدست آورده و بر اساس طول پنجره يكي از روش

  .نمايدگيري را اعمال  بهينه، زمان لازم براي متوسط

عملكرد الگوريتمِ پيشنهاد شده، بررسي و با اي،  هاي رايانه سازي گيري از شبيه نامه، با بهره در اين پايان

مقايسه گرديده است  نمايد، استفاده مي ثابت ي گيري زماني با طول پنجره متوسط ي الگوريتم مشابه كه از پنجره

  .باشد و نشان داده شده كه الگوريتم پيشنهاد شده داراي عملكرد بهتري مي
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   ها كوتاه نوشت

AoA Angle of Arrival 

BER Bit Error Rate 

BS Base Station 

BSS Base Station Sub-system 

BTS Base Transciver Station 

CDMA Code Division Multiple Access 

CE Channel Element 

GIS Geographical Information System 

GO Geometrical Optics 

GoS Grade of Service 

GRT General Ray Tracing 

GSM Global System for Mobile communications 

i.i.d. independent identically distributed 

I/Q In-phase/Quadrature-phase 

IF Instantaneous Frequency 
ISI Inter-Symbol Interference 

JRC Joint Radio Committee 

LCR Level-Crossing Rate 

LoS Line-of-Sight 

MAHO Mobile Assisted Handover 

MCHO Mobile Controlled Handover 

MS Mobile Station 

MSC Mobile Switching Centre 

NCHO Network Controlled Handover 

NLoS Non-Line-of-Sight 

PCS Personal Communication Services 

PDF Probability Distribution Function 

PSD Power Spectral Density (Power Spectrum) 

QOS Quality Of Service 

ROM Rate of Maxima 

SHOCE Soft Handover Channel Element 

SHOWC Soft Handover Walsh Code 

TC Carried Traffic 

TRE Trunking Resource Efficiency 

WSS(US) Wide Sense Stationary (Uncorrelated Scattering) 

ZCR Zero-Crossing Rate 
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  فهرست نشانه ها 

r(t) سيگنال مختلط دريافتي  

g(t) پوش سيگنال مختلط دريافتي 

α(t) 2در فصل ( اندازه پوش سيگنال دريافتي(  

R(t) اندازه پوش سيگنال دريافتي  

φ(t) فاز سيگنال دريافتي  

s(t)  افكني شدت سايه  

PL اتلاف مسير  

K  فاكتورK توزيع رايس 

m افكني در مدل  پارامتر سايهAbdi, et al. ؛ همچنين پارامتر شكل در توزيع ناكاگامي  

fm  حداكثر فركانس دوپلر 

p(θ)  توزيع پراكندگي زاويه دريافت 

pR(r)   سيگنال دريافتيپوش ) توزيع(تابع چگالي احتمال  

SR(f)  تابع طيف توان پوش سيگنال دريافتي  

Ω  متوسط توان مؤلفهLoS 

ΩP متوسط توان سيگنال دريافتي 

2b0 هاي پراكندگي متوسط توان مؤلفه 

µn  گشتاور مرتبهn ام پوش سيگنال دريافتي  

Ts برداري دوره تناوب نمونه  

E[.] عملگر اميد رياضي 

Var[.] عملگر واريانس 

Re{} عملگر قسمت حقيقي 

Im{} عملگر قسمت موهومي  

d متغير فاصله  

λ طول موج  

f فركانس متغير 

t متغير زمان 
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  گفتار  پيش

هاي دست به دست شدن وفقي سرعت در  تحقيقات من در زمينه الگوريتم ي نامه، نتيجه اين پايان
هاي  يي الگوريتمآگيري بر روي كار هاي متوسط هاي مخابرات سيار ميكروسلولي و اثر طول و نوع پنجره سيستم

ها و درصد متوسط مكالمات  ررسي تعداد متوسط دست به دست شدنموجود دست به دست شدن با استفاده از ب

 1386موضوع اين تحقيق توسط استاد راهنماي محترم، پيشنهاد شد و كار بر روي آن از مهر . باشد قطع شده مي
  .به طول انجاميد 1387ماه  بهمنآغاز شد و تا 

هاي مخابرات سيار موجود  سيستم هاي كنترلي الگوريتم گيريي كه در حال حاضر در هاي متوسط پنجره
ي هستند كه در آنها يك طول زماني ثابت براي پنجره در نظر گرفته شده و به يهاي زمان شوند، پنجره استفاده مي

هاي دست به دست  در اين پايان نامه نشان داده شده است كه الگوريتم. سرعت حركت دستگاه سيار بستگي ندارد
كنند، با توجه به محدوده تغييرات  گيري از سيگنال دريافتي استفاده مي هت متوسطشدني كه از اين نوع پنجره ج

سازيِ يك الگوريتم دست به  با استفاده از شبيه. يي قابل قبول نيستندآممكن براي سرعت دستگاه سيار، داراي كار
مكاني بدست  ي پنجرههاي موجود، طول بهينه را براي  دست شدن نوعي، در شرايطي نزديك به پارامترهاي سلول

مكاني  ي با توجه به نتايج بدست آمده، ملاحظه خواهد گرديد كه الگوريتم دست به دست شدن با پنجره. ايم آورده
يي بهتري از آبا طول بهينه از نظر تعداد متوسط دست به دست شدنِ انجام شده و تعداد مكالمات قطع شده، كار

الگوريتم دست به دست شدن  وفقي بر اساس سرعت دستگاه سيار  بر اساس اين طول، يك. دهد خود نشان مي
هايي با  هاي دست به دست شدن ديگر در محيط توان در الگوريتم نتايج اين تحقيق را مي. پيشنهاد شده است

  .شرايط متفاوت نيز به كار برد
مخابرات  ي در زمينه و مهندسين ، محققينتحقيق بتواند مورد استفاده دانشجوياناين  نتايج اميدوارم كه

  .، مفيد واقع شودهاي آينده موجود و يا طراحي سيستم مخابرات سيار هاي و در بهبود سيستم سيار قرار گيرد
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