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كننده ی رايج كه در  -معياری برای تنظمي مقدار جريان تزريقي فاز بعد استفاده مي شود. اين روش بر روی يك ريزتحريك

، قابليت تحقق و CMOSm HV 01/1حريك عمقي مغز كاربرد دارد، اعمال شده است. نتايج شبيه سازی ها در تكنولوژی ت

%  4/9است كه حدود  W 705/2كنند. توان مصرفي مدار متعادل سازی بار در حدود كم توان بودن اين روش را تاييد مي

 شود.توان مصرفي كل سيستم تحريك كننده را شامل مي
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 قطعات قابل كاشت پزشكي. 4
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 چكيده

، نقش بزرگي در درمان بيماری ها و ناتواني ها اخير توسعه و پيشرفت ادوات قابل كاشت پزشكي در سال های

داشته است. پروتز بينايي، ضربان ساز قلب و پروتز چشمي از جمله ادوات قابل كاشتي هستند كه در سال های 

يا تحريك عصبي عملكردی  (FES)اخير پيشرفت قابل ملاحظه ای داشته اند. تحريك الكتريكي عملكردی 

(FNS)باشد. بافت های آسيب ديده مي ی قابليت از دست رفتهدن برای بازگردان ، هدف مشترک اين ادوات

تحريك الكتريكي برپايه تزريق بار به بافت، استاراج پتانسيل های عمل و برانگياتگي پاسخ های عصبي استوار 

 است.

يدن به باشد. روش های ماتلفي برای رسمتعادل مي تحريك باركي از مهمترين ملزومات يك تحريك ايمن، ي

تعادل بار ارائه شده اند. در اين پژوهش، يك تكنيك جديد برای دستيابي به تعادل بار درتحريك الكتريكي 

در اين روش مقدار ولتاژ الكترود و  باشد.عملكردی پيشنهاد شده كه بر پايه شكل موج دوفازه بار نامتعادل مي

رای تنظمي مقدار جريان تزريقي فاز بعد استفاده مي خروج يا عدم خروج آن از بازه ی ايمن به عنوان معياری ب

رايج كه در تحريك عمقي مغز كاربرد دارد، اعمال شده است.  ی كننده -اين روش بر روی يك ريزتحريكشود. 

-، قابليت تحقق و كم توان بودن اين روش را تاييد ميCMOSm HV 01/1نتايج شبيه سازی ها در تكنولوژی 

% توان مصرفي كل سيستم  4/9است كه حدود  W 705/2ار متعادل سازی بار در حدود كنند. توان مصرفي مد

 شود.تحريك كننده را شامل مي
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