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نيروهاي ديناميكي ناشـي از امـواج يكـي از مهمتـرين تحريكـاتي اسـت كـه بايـد در هنگـام طراحـي سـازه هـاي             

در سـالهاي اخيـر بـه منظـور طراحـي مناسـب ايـن نـوع سـازه هـا عـلاوه بـر             . فراساحلي مورد توجه قـرار گيـرد  

هش ايــن پاســخ از تعيــين روشــهايي جهــت كــا, ارزيــابي دقيــق پاســخ دينــاميكي ســازه در برابــر نيــروي امــواج 

بـه منظـور كـاهش ارتعاشـات     , در سـه دهـه اخيـر ابـزار كنتـرل ارتعاشـات      . اهميت زيادي برخوردار شـده اسـت  

در ايـن مقالـه پاسـخ دينـاميكي سـكوي ثابـت جاكـت        . سازه تحت اثر نيروهاي محيطي توسعه پيـدا كـرده اسـت   

در برابـر نيـروي امـواج ارائـه مـي       و ويسـكوز  مجهز بـه وسـايل اتـلاف انـرژي از نـوع ميراگـر ويسكوالاسـتيك       

ــاميكي مــوج   شــود و ــروي دين ــر ني ــين پاســخ ســكو در براب ــا تعي ــارآيي ايــن سيســتم در روي ســازه هــايي   ،ب ك

توسـعه سيسـتمهاي غيـر فعـال بـراي كنتـرل        ايـن تحقيـق  هـدف  . دريايي مورد بحث و بررسـي قـرار مـي گيـرد    

  . باشدارتعاشات يك سكوي ثابت جاكت در برابر نيروي امواج مي 
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 مقدمه .1-1

به عنوان محل نصب و عمليات سكوهاي دريايي، داراي محيطي  ااقيانوس هدرياها و 

جريانهاي دريايي طراحي اين نيروهاي ديناميكي نظير موج، باد، زلزله و . پيچيده و خشن مي باشند

ي در در صورتي كه سازه به اندازه كاف. سازه ها را تحت تأثير قرار داده و با محدوديت مواجه مي كند

سكو كه همان حفاري و  اصليعمليات معمول و  هم برابر اين نيروهاي ديناميكي مقاوم نشود،

يمني سكو براي اسكان استخراج محصولات نفتي از بستر دريا مي باشد به مشكل بر مي خورد و هم ا

نيروهاي  يكي ديگر از اثرات نامطلوب ارتعاشات زياد سكو در برابر .تحت تأثير قرار مي گيرد افراد

كه مي تواند منجر به تخريب سكو و ايجاد خسارات جبران ناپذير بر  است 1ديناميكي، پديده خستگي

تجربه و آزمايش نشان مي  .را نشان مي دهد سكوخرابي يك  نمونه اي از )1-1(شكل. روي آن گردد

را تا حدود درصدي دامنه ارتعاشات يك سكوي ثابت دريايي، عمر عملياتي سكو  15كاهش  دهد كه

دو برابر افزايش داده و همچنين تعمير و نگهداري و هزينه هاي مربوط به آن را به مقدار قابل توجهي 

 [1].كاهش مي دهد

 
  نمونه اي از خرابي سكو ) 1-1(شكل                               

                                                            
1 . Fatigue 


