
��

��
��
��
��

���

���



 
 

  دانشگاه صنعتي اميركبير
  )تكنيك تهران پلي(

  دانشكده مهندسي كشتي سازي و صنايع دريايي
  

  گرايش سازه دريايي نامه كارشناسي ارشد پايان
 
  

  مستهلك كننده هاي انرژي و تأثير آنها بر پاسخ ديناميكي سكوي ثابت
 
  

  :نگارش
  سيد سجاد طالب مياندهي

  
  
  

  :د راهنماتااس
  دكتر محمد جواد كتابداري

  
  
  
 1387 شهريور



 

E

 م

  
   پژوهشي

7صيلات تكميلي 

  
  زه دريايي

Energy Dissip
  87-88 :لي

   

  كوز
Passive contr  

ضمائم داد صفحات
  

  انگليسي    

ان ا هلاعات نا

  :تاريخ
  :شماره

معاونت
فرم پروژه تحص

  معادل 
سا :گروه  يي

pation Devices
سال تحصيل        

ريــنظ           

  : تبار

ميراگر ويسك -تيك
rol, Jacket Platf

  عداد مراجع
26  

تعد

     فارسي  

اطلا)انگل ف

     ه
سازه هاي دريايي :ي

  استاديار :و رتبه
  :و رتبه

  :و رتبه
  :و رتبه

s and effect on
                  ا ر

      اي

ن تأمين كننده اعت

ويسكوالاستميراگر  
form- Hydrody

تع  نامهواژه

  چكيده

  

ده چك چا فا(اه

  عالي

  نامه پايان
 شد و دكترا

بورسيه  
رشته تحصيليي   

درجه و  
درجه و  

درجه و  
درجه و  

n the Dynamic
رــدكت  
اتوسعه  

سازمان  6 : 

- هيدرو ديناميكي
ynamic forces, V

نقشه          و     

  يسي

  اه

2/3/88 :تاريخ
  

ت هPDFه

بسمه تع

فرم اطلاعات پ
ارش - رشناسي

   
دسي كشتي سازي

 
 

 
 

  سكوي ثابت

c Response of J
 
 

تعداد واحد

نيروهاي -ت جاكت
Viscoelastic Dam

 نمودار      

انگلي                

ژوهشي دانشگا

 

ان ا اطلاعات ناف

ف
كا

 دانشجوي آزاد
مهند  :دانشكده

     ي
   

   
   

پاسخ ديناميكي سك

Jacket Platfor
   دــارش

   بنيادي

 30/6/87 : تمه

سكوي ثابت -ر فعال
mper, Viscous D

جدول   صوير 

                     

هاي پژد فعاليت

 جواد كتابداري

ان ا از ك ن هت نا

  ر
 

 يد سجاد طالب
8513002 

  :ما
كتابداريحمد جواد
  

  :ور
  
  

  : يـس
ژي و تاثير آن بر پ

  :ليسي
rm  

  
  

تاريخ خات  7/86

كنترل غير :يـرس
Damper : ليسي

  داد صفحات
تص  119

 فارسي   

به منظور بهبود

محمد ج   

الكت خه ن ك اه ه ه

گاه صنعتي اميركبير
)تكنيك تهرانلي

  :صات دانشجو
سي  :م خانوادگي

24  :يـدانشجوئ

صات استاد راهنم
مح  :م خانوادگي
   :م خانوادگي

صات استاد مشاو
   :م خانوادگي
   :م خانوادگي

نامه به فار پايان
ك كننده هاي انرژ

نامه به انگل پايان

   كارشناسي: وژه
   كاربردي     

1/7  : شروع

اـي كليدي به ف
ي كليدي به انگل

تعد  ت ظاهري

  ن متن
  

 و پيشنهادها به
 

  :و

:اء استاد راهنما

ه هش ژ نت ا ه

دانشگ 
پل(

مشخص
نام و نام
شماره د

  
مشخص
نام و نام
نام و نام

  
مشخص
نام و نام
نام و نام

  
عنوان

مستهلك

عنوان

نوع پرو
        

  
تاريخ ش

  
هايواژه
هايواژه

  
مشخصات

زبان
يادداشت
نظرها
:استاد

  
  

دانشجو
  
  
امضا   

  
ائه:1 ا



ا 

  :تقديم به

كه رسم نيك زيستن را در مكتب مهر آنان آموختم و به مدد  خانواده مهربان و عزيزم

  .پشتيباني و حمايتشان لذت خوب زيستن را تجربه نمودم

و تقديم به همسر مهربانم كه با لطف بي پايانش ياور من در نگارش اين پايان نامه 

   . شد

 



   چكيده  

ب 

نيروهاي ديناميكي ناشـي از امـواج يكـي از مهمتـرين تحريكـاتي اسـت كـه بايـد در هنگـام طراحـي سـازه هـاي             

در سـالهاي اخيـر بـه منظـور طراحـي مناسـب ايـن نـوع سـازه هـا عـلاوه بـر             . فراساحلي مورد توجه قـرار گيـرد  
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توسـعه سيسـتمهاي غيـر فعـال بـراي كنتـرل        ايـن تحقيـق  هـدف  . دريايي مورد بحث و بررسـي قـرار مـي گيـرد    
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 مقدمه .1-1

به عنوان محل نصب و عمليات سكوهاي دريايي، داراي محيطي  ااقيانوس هدرياها و 

جريانهاي دريايي طراحي اين نيروهاي ديناميكي نظير موج، باد، زلزله و . پيچيده و خشن مي باشند

ي در در صورتي كه سازه به اندازه كاف. سازه ها را تحت تأثير قرار داده و با محدوديت مواجه مي كند

سكو كه همان حفاري و  اصليعمليات معمول و  هم برابر اين نيروهاي ديناميكي مقاوم نشود،

يمني سكو براي اسكان استخراج محصولات نفتي از بستر دريا مي باشد به مشكل بر مي خورد و هم ا

نيروهاي  يكي ديگر از اثرات نامطلوب ارتعاشات زياد سكو در برابر .تحت تأثير قرار مي گيرد افراد

كه مي تواند منجر به تخريب سكو و ايجاد خسارات جبران ناپذير بر  است 1ديناميكي، پديده خستگي

تجربه و آزمايش نشان مي  .را نشان مي دهد سكوخرابي يك  نمونه اي از )1-1(شكل. روي آن گردد

را تا حدود درصدي دامنه ارتعاشات يك سكوي ثابت دريايي، عمر عملياتي سكو  15كاهش  دهد كه

دو برابر افزايش داده و همچنين تعمير و نگهداري و هزينه هاي مربوط به آن را به مقدار قابل توجهي 

 [1].كاهش مي دهد

 
  نمونه اي از خرابي سكو ) 1-1(شكل                               

                                                            
1 . Fatigue 


