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  چكيده

امروزه كيفيت توان هم از طرف شبكه و هم از طرف مصرف كنندگان توجه ويژه اي را به خود جلب كرده و 

اين موضوع به خاطر استفاده بسيار گسترده بارهاي حساس و تجهيزات الكترونيكي است كه ممكن است تحت 

اين اختلالات موجب . قت قرار بگيرنداختلالاتي نظير فليكر ولتاژ، هارمونيك، كمبود و بيشبود ولتاژ و قطعي هاي مو

، اندازه گيري هاي هاي الكتريكيگرماي بيش از حد تجهيزات، خرابي موتورعملكرد نامناسب بارهاي حساس، 

استفاده از روشهاي مناسب جهت  با توجه به اين مشكلات،. نادرست و عملكرد نامناسب تجهيزات محافظتي مي شوند

از جمله تجهيزاتي كه مي توانند براي بهبود كيفيت توان در سيستم هاي . مي باشدبهبود كيفيت توان امري ضروري 

يكي از اين ) DVR(بازياب ديناميكي ولتاژ . اشاره كرد Custom Powerتوزيع به كار برده شوند، مي توان به ادوات 

اند بارهاي حساس را در ادوات مي باشد كه بصورت سري با شبكه قرار گرفته و با تزريق يك ولتاژ مناسب، مي تو

به منبع ذخيره ساز انرژي وابسته  DVRماكزيمم توانايي تزريق ولتاژ . برابر مشكلات ولتاژي شبكه حفاظت نمايد

براي بهبود دادن مشخصه جبران ) Z-Source(تغذيه امپدانسي در اين پايان نامه، يك توپولوژي مبتني بر اينورتر. است

 هنگامي كه شبكه توزيع در Z-Sourceكارآيي بازياب ديناميكي ولتاژ مبتني بر مبدل . پيشنهاد شده است DVRولتاژ 

. معرض كمبود يا بيشبود ولتاژ، هارمونيك مياني، بارهاي غيرخطي و خطاي تك فاز قرار بگيرد، بررسي شده است

ي ذكر شده، سيستم در روش كنترل. روش كنترل تركيبي استفاده شده خطاهاي فوق را آشكارسازي و جبران مي كند

زاويه فاز سيگنال مرجع از . فركانس نامي شبكه توليد مي كند يك شكل موج ولتاژ مرجع با دامنه مطلوب جهت بار و

در اين . روش بهينه سازي انرژي جهت مينيمم كردن توان اكتيو تزريقي و جبران ضريب توان بار محاسبه مي شود

كه نوانايي كنترل ولتاژ  Z-Sourceيي جديد جهت استفاده در اينورترهاي پايان نامه يك روش مدولاسيون بردار فضا

همچنين براي ايجاد ولتاژ خروجي چند سطحه در انديسهاي مدولاسيون پايين . را نيز دارد پيشنهاد شده است dcلينك 

  . راهكار جديد ارائه گرديده است Z-Sourceاينورتر  با استفاده از 

بهينه ساز روش كنترل ، Z-Sourceاينورتر  ،) DVR( بازياب ديناميكي ولتاژ  ،توانكيفيت :  كلمات كليدي

 ، انرژي
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  : مقدمه

با افزايش روزافزون بارهاي حساس به كيفيت ولتاژ شبكه و بارهاي غيرخطي كه موجب ايجاد 

اغتشاش در جريان و ولتاژ شبكه مي شوند و همچنين تقاضاي مشتريان و شركت هاي توزيع برق 

اهداف به يك امر براي بهبود كيفيت توان، مطالعات و ساختار تجهيزات مناسب براي دستيابي به اين 

در اين راستا پيشرفت تكنولوژي الكترونيك قدرت، مسير تازه اي را . اجتناب ناپذير تبديل شده است

  .براي بهبود عملكرد شبكه هاي انتقال و توزيع ايجاد كرده است

كاربرد عناصر الكترونيك قدرت در سيستم هاي انتقال به منظور كنترل توان، افزايش ظرفيت  

 ،در حاليكه افزايش قابليت اطمينان. ال و بهبود پايداري گذرا و ديناميكي صورت مي گيردخطوط انتق

در . كيفيت توان و كاهش تلفات اهدافي هستند كه در شبكه هاي توزيع مدنظر قرار مي گيرند

در سيستم هاي توزيع از . انجام مي گيرد FACTي ادوات سيستمهاي انتقال اهداف فوق بوسيله

براي بهبود كيفيت توان با استراتژي كنترلي متفاوت و به منظور برآورده كردن نيازهاي  FACTادوات 

  . استفاده مي شود Custom Powerمطرح در سيستمهاي توزيع تحت عنوان ادوات 

يكي از مهمترين پارامترهاي كيفيت توان كمبود يا بيشبود ولتاژ يا به عبارت ديگر ولتاژ نوساني 

وضوع مي تواند موجب عملكرد ناصحيح كنترل كننده هاي سرعت موتورها و از كار كه اين م. است

  .افتادن بارهاي حساس و صنعتي شود

ي حفاظت مشتركين را از وقفه ها، كمبود ولتاژ و اغتشاشات وظيفه Custom Powerادوات 

برعكس را و هارمونيكي بوجود آمده از طرف شركت هاي توليد برق و يا از طرف ساير مشتركين 

  .برعهده دارد


