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 تشکر و تقدیر
 

سید امیر حسن  دکتر آقاي جناب و مهدي مومنی دکتر آقاي جناب از میدانم لازم خود بر اینجا در
 بدون تحقیق این انجام قطعا. باشم داشته را قدردانی و تشکر کمال راهنما، اساتید عنوان منجمی به

 جمال دکتر آقایان داوران، هیات اعضا از همچنین .نبود میسر عزیز دو این و کمکهاي ها راهنمایی
 سازنده و مهم پیشنهادات ارائه و نامه پایان این دقیق مطالعه خاطر به معلم پیمان دکتر و عسگري

  .را دارم قدردانی و تشکر کمال
ارج می نهم کمک هاي دوستان خوبم آقایان مهندس یوسف نژاد، مهندس دهقانی، مهندس یا علی، 

بهرامی و سایر دوستان عزیزم را، به خاطر تشویق ها و دکتر مهندس ملکان، آقاي دکتر مقصودي و 
  .حمایت هاي بیدریغشان

سالیان همواره با جان و دل مشوق و این  دارم زحمات بی شائبه خانواده ام را، که در طولگرامی می
به خاطر هر آن چه بودم، هستم و خواهم شد، خود را تا ابد مدیون این عزیزان . راهنماي بنده بوده اند

   . می دانم



  

  

  

  ... مادرم و پدر به تقدیم

  

   



  چکیده

سنجش از دور تامین کننده اطلاعات ارزشمندي در ارتباط با نقشه برداري، پایش هاي محیطی، مدیریت بلایا و سایر 
با این وجود، استفاده شایسته از حجم وسیع اطلاعات تولید شده در سنجش از دور، مستلزم . مسائل عمرانی است

در . استاندارد و ورود آن به سامانه اطلاعات مکانی می باشداستخراج اطلاعات مناسب از داده ها، ارائه آن در یک قالب 
اي، یک بحث تحقیقاتی فعال درحوزه ي سنجش از دور و استخراج اتوماتیک عارضه ساختمان از تصاویر ماهوارهاین بین 

ز رسانی پایگاه که بعضی از کاربردهاي مفید آن، اتوماسیون فرآیند استخراج اطلاعات از تصاویر و بروماشین بینایی است 
در حالیکه آلگوریتمهاي بسیاري براي استخراج ساختمانها ارائه شده اند، هیچ . هاي داده سیستم اطلاعات مکانی می باشد

امروزه با ظهور تصاویر ماهواره اي با قدرت تفکیک مکانی بالا و از  .یک از آنها نمی توانند مسئله را بطور کامل حل کنند
ز پیکسل ها نمایش دهنده ي عوارضی چون ساختمان می باشد استفاده از آنالیزهایی غیر از روش آنجا که مجموعه اي ا

آنالیزهاي . هاي پیکسل مبنا ضروري است، به همین دلیل طی سال هاي اخیر  آنالیزهاي شیء مبنا مطرح گردیده است
احد پردازش، امکان دسترسی به اطلاعات شیء مبنا با در نظر گرفتن اشیاء تصویري حاصل از فرآیند تقطیع به عنوان و

را فراهم آورده و از آن مهم تر  غیرهطیفی دیگري چون مقدار میانگین در هر باند، مقدار کمینه و بیشینه، واریانس و 
  .امکان در نظر گرفتن اطلاعات مکانی چون فاصله، همسایگی ها و توپولوژي را میسر  می سازد

این روش امکان استفاده از اطلاعات . یء گرا جهت استخراج ساختمان استفاده شده استدر این تحقیق از  طبقه بندي ش

در این تحقیق در ابتدا با استفاده از یک آلگوریتم . شکل، مجاورت و مفهومی را علاوه بر اطلاعات طیفی می دهد
گذاري ویژگی هایی که منجر به مناسب، اشیاء تصویري تولید شده و در ادامه با استفاده از روش جدا سازي و آستانه 

 و panتصویر ماهواره اي استفاده شده در این تحقیق، تصاویر . آشکار سازي عارضه ساختمان می شود، تعیین می گردد

multispectral سنجنده QuickBird در بخش ارزیابی نتایج، نشان داده می شود . از منطقه شهري اصفهان می باشد
همچنین در . درصد ساختمانهاي موجود در تصویر مورد مطالعه را تشخیص دهد 85ش از که روش مذکور می تواند بی

 واي بزرگ مقیاس ماهواره تصویر و لیدارداده هاي  آنالیز شیء مبناي سعی شده است تا با بخش دیگري از پژوهش
  .   استفاده از ویژگی هاي طیفی، هندسی، آماري و مفهومی نتایج کار به نحو قابل توجهی بهبود یابد امکان

  

اي با قدرت تفکیک مکانی بالامقیاسی، تصاویر ماهواره، تقطیع چندآنالیز شیء مبناي تصویر: واژگان کلیدي
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 مقدمه: ل فصل او

   
  
  
  
  بیان مساله پژوهشی - 1 – 1

ا و يت بلايري، مديطيمح يهاشي، پايدر ارتباط با نقشه بردار ين کننده اطلاعات ارزشمنديسنجش از دور تام
 توليد شده در سنجش از دور، ع اطلاعاتيسته از حجم وسياستفاده شا ،وجود نيبا ا. است يمسائل عمران ساير

ک قالب استاندارد و ورود آن به سامانه اطلاعات يها، ارائه آن در م استخراج اطلاعات مناسب از دادهمستلز
ک يمه اتوماتيک و نياتومات يزهايرا در آنال ينقش موثر ٢ء گرايش يهاکردين راستا رويدر ا. باشديم ١يمکان

  .دينمايفا ميا يسنجش از دور يداده ها

 يفيات طيعمدتا وابسته به خصوص يآمار يسنجش از دور مانند روش ها يداده ها يمتداول طبقه بند يروش ها
 يبرخوردار بوده و دارا يده ايچيپ يفيط يها يژگيده ها از وين پديکه اغلب اياز آنجائ. است ينيزم يده هايپد

 در بعضی از موارد شونديبه کار برده م ييبه تنها يفيط يها يژگين ويکه ايگر هستند، زمانيکديبا  يهمپوشان
 يمکان يب، جهت و داده هايل ارتفاع، شياز قب يکمک ياستفاده از داده ها. ديآيبدست نم يت بخشيج رضاينتا

نرو روش ياز ا. دش دهيرا افزا يطبقه بندد دقت توانيم يفيط يدر کنار داده ها همجواریمانند شکل، اندازه و 
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کند، يدر کنار هم استفاده م يفير طيو غ يفيط يها يژگينکه از هر دو دسته ويل ايء مبنا به دليش يطبقه بند
  .(Nussbaum, et al., 2008)  را به همراه دارد يج بهترينتا

ی ساختمان به استخراج عارضه. بندي دو کلاسه استشهري نوعي طبقهاستخراج اتوماتيک ساختمان در مناطق 
طی . باشدمیای دشوار ها مسئلهها و استفاده از مصالح مختلف در بام ساختماندليل پيچيدگی شکل ساختمان

-رهبه منظور آشکارسازی ساختمان از تصاوير ماهواهاي متعددي ساليان گذشته محققان زيادي به ارائه آلگوريتم

در دسترس بودن سنجنده هاي تصويربرداري ماهواره اي با قدرت تفکيک بالا مانند . اندپرداخته ای بزرگ مقياس
QuickBirdقدرت تفکيک مکاني . ه استآورداستخراج ساختمان فراهم  هایآلگوريتم جديد براي ی، منبع

و طبقه بندي و استخراج عوارض شهري  سازدجزئيات بسياري را در مناطق شهري آشکار مي ،بالاي اين تصاوير
 از آنجايي که استخراج دستي ساختمان ها از). ۱۳۸۸لاري و همکاران ( کندمانند راهها و ساختمانها را تسهيل مي

  يا نيمه اتوماتيکی برای اين تصاوير لازم است بر است، روشهاي اتوماتيکبسيار زمان یتصاوير چنين
اين . دهندمینقشه هاي شهري را افزايش  و بازنگری سرعت تهيههای اتوماتيک روش. )۱۳۸۸لاري و همکاران ( 

ت و دارند تا فرضياتي را براي موقعي نيازروي داده هاي آموزشي  برآورد آماری اوليهتکنيک ها به انجام يک 
 (Lee, et al., 2003; Shackelford, et al., 2003).آورندساختمانی موجود فراهم اندازه عوارض 

(Benediktsson, et al., 2003) ) ۱۳۸۸لاري و همکاران(  
به عبارت . کندی مشاهده شده ارتباط برقرار میدانش قبلی و پديده ي يک تصوير ميانسان در هنگام مشاهدهان

اء در ويژگي هاي ديگري چون بافت، شکل، اندازه و روابط بين اشي از از درجه خاکستريديگر بينايی انسان غير 
روشي شبيه به اين نوع تفسير در آناليز شيء مبناي . (Nussbaum, et al., 2008) کند ايي استفاده میشناس

گردد، هر چند امکان دسترسي به پيچيدگي و نحوه عملکرد ادراک سنجش از دوري نيز استفاده مي ١تصاوير
با توجه به نياز روز افزون به  .(Baatz, et al., 1999; Nussbaum, et al., 2008) باشدقابل دسترس نمي بشري

در تفسير تصاوير سنجش از  مبنا ءسنجش از دور و امکانات فزآينده آن و با توجه به پتانسيل بالاي آناليز هاي شي
در اين نوع آناليز، تصوير مورد نظر به اشياء . باشديت بسياري ميدوري استفاده از اين نوع آناليز داراي اهم

بايستي منعکس کننده اشياء موجود در اين قطعات تصويري مي. شودتصويري منحصر به فردي قطعه بندي مي
ين در ادامه در يک سامانه دانش مبنا،  با توجه به ويژگي هاي استخراج شده و بر اساس تلفيقي از ا. واقعيت باشد

- ر به جز ويژگي هاي طيفي از ويژگيبه اين منظو. گرددويژگي ها، نسبت به تعريف يک پايگاه قوانين اقدام مي

هايي چون شکل، اندازه، بافت و اطلاعات مجاورت جهت توصيف اشياء استخراج شده از تصوير در فرآيند 
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تخصيص اشياء به کلاس هاي تعريف سپس نسبت به استفاده از تابع عضويت جهت . گردد، استفاده مي١تقطيع
   .(Nussbaum, et al., 2008)  گرددشده و بر اساس توصيف ويژگي ها اقدام مي

  

 

 ءيش از کسليپ: نييپا يمکان کيتفک قدرت a) يمکان کيتفک قدرت و يبررس تحت اءياش نيب ارتباط -۱-۱ شکل

 با کسليپ ي اندازه: متوسط يمکان کيتفک قدرت b) است ازين مورد يکسليپ ريز يها کيتکن و است کوچکتر يريتصو

کسل به طور يپ ياندازه : بالا يک مکانيقدرت تفک c) باشنديم مناسب مبنا کسليپ يها روش و بوده برابر ءيش ي اندازه

  از استيمورد ن يرياء تصويها در قالب اشکسليپ يء کوچکتر بوده و گروه بنديش ياز اندازه  يقابل توجه

  (Blaschke, 2010)  

ز مورد استفاده ير بوده و نوع آناليتصو يمکان ٢کياء مطرح شده و قدرت تفکين اشيان کننده ارتباط بيب ۱-۱شکل 
ن حالت يبهترا در يکسل بزرگ تر و يچنانچه اندازه پ. سازديء آشکار ميک و اندازه شيرا با توجه به قدرت تفک

ش قدرت يگردد اما با افزايمطرح م يکسلير پيا زيو  يکسليپ يز هايباشد آنال يء مورد بررسيبرابر با اندازه  ش
-شنهاد میيکسل پين پيل شده از چنديتشک يرياء تصويبه منظور استخراج اش ناشیء مب يروش ها يک مکانيتفک

  .شود

  ساختمانک یاستخراج اتومات يبر روشها يمرور - 2 – 1
سنجش از دور و  يفعال در حوزه  يقاتيک بحث تحقي يو ماهواره ا يير هواياستخراج ساختمان ها از تصاو

ند استخراج يون فرآيد آن، اتوماسيمف ياز کاربردها يباشد که بعضير مياخ يسالها يدر ط  ييناين بيماش
                                                             

1  Segmentation  

2 Resolution  
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کها و يتکناخير   هایدر طی دهه .است يمکان ستم اطلاعاتيداده س يهاگاهيپا ير و بروز رسانياطلاعات از تصاو
  ارائه شده اند يو ماهواره ا يير هوايستخراج عارضه ساختمان از تصاوا يبرا يمختلف يتم هايآلگور

 (Baltsavias et al., 2001). ی داده است که استفاده از منابع داده نشان در طی اين سالهاشده انجام مطالعات
ترين و تصوير هوايی رايج .باشدپذير میی ساختمان امکانمتفاوت در استخراج عارضههای مختلف و روش

ی قوی و قدرت تفکيک مکانی بسيار بالا، هندسه .ی ساختمان می باشدترين منبع جهت استخراج عارضهپراستفاده
  .(Baltsavias et al., 2001) باشداز مزيتهای استفاده از تصوير هوايی می یراديومتريک بالای کيفيت

با در  يار ماهوارهيتصاو. دا کردنديپ يدسترس يگرياس محققان به منبع ديبزرگ مق يار ماهوارهيبا ظهور تصاو 
ي ي هندسي و راديومتريکي مناسب جهت استخراج عارضههايژگيو و يکاف يک مکانيار داشتن قدرت تفکياخت

   يار ماهوارهياز تصاو .(Eisenbeiss et al., 2004; Jacobsen, 2009) گرددساختمان، منبع مناسبي قلمداد مي
  ن موضوعيبه ا يمتعدد يهاجهت استخراج ساختمان استقاده شده و پژوهش يااس به طور گستردهيبزرگ مق

  .(Baltsavias et al., 2001; Jin and Davis, 2005; Rottensteiner and Briese, 2003) پرداخته است 
هاي ليدار از داده. از آنهاست ييک ١LiDAR. اندهاي جديد نيز توسعه يافتهبا پيشرفت تکنولوژي، روشهمگام 

با استفاده از مدل  يپژوهشگران زياد .گرددهواپيما توليد مي بر سواري اسکنر ليزري سطح زمين به وسيله ٢پويش
 يمقياس موفق به استخراج عوارض ساختمانبزرگ  ياليدار و تصاوير ماهواره يهاحاصل از داده ٣سطح يرقوم
    .(Brenner, 2005; Miliaresis and Kokkas, 2007; Vu et al., 2009)اند دهيگرد

کسل يپ يهااس، روشيبزرگ مق يار ماهوارهيک عوارض از تصاوياتومات) مهين(استخراج  يهاتمياز آلگور يکي
اين  .ابندييکسان اختصاص مي يک به هم به کلاسينزد يفير طيبا مقاد يهاکسليکرد پين رويدر ا. مبناست

از  يهاها به کلاسکسلي، نسبت به اختصاص پروي داده هاي آموزشي اوليه يبرآورد آمارانجام يک  با هاروش
ها در نظر نگرفتن اطلاعات مکاني و مفهومي در مهمترين محدوديت اين روش .دنکنيف شده اقدام ميش تعريپ

 .(Benz et al., 2004; Blaschke and Strobl, 2001; Burnet and Blaschke, 2003) بندي استفرآيند طبقه
ن يب ياز روابط مکان .باشدير ميامکانپذ يبندند طبقهيدر فرآ ييدانش معنا يمداخلهکسل مبنا با يپ يهابهبود روش

  ستفاده شده استکسل مبنا ايپ يبندت طبقهيفيمختلف به  منظور بهبود ک ينيزم يهاپوشش
 (Lhomme et al., 2009) بهبود کيفيت آشکارسازي مرزهاي ساختماني در طي فرآيند  ،ن هدفيمهمتر که
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  .باشدمي بنديطبقه
اين بازسازي در اغلب موارد . باشديها مساختمان ياستخراج شده جهت بازساز يهالبهاستفاده از  ،گريکرد ديرو

مهمترين محدوديت اين . گيردانجام مي )ي قائمهايي با زاويهلبه مانند(با تحميل قواعد تعريف شده توسط کاربر 
 راي بزرگ مقياس، پايين بودن قدرت تفکيک مکاني اين تصاويروش در هنگام اعمال بر روي تصاوير ماهواره

    .(Lhomme et al., 2009)شد باها ميجهت استخراج دقيق لبه
 يتنها بر مبنا ن روشيعملکرد ا. است ک ساختمانيجهت استخراج اتومات يگريء مبنا، روش ديش زيآنال

در اين تحقيق از . گيردو اطلاعات مکاني، مفهومي و بافتي را نير در نظر ميکسل نبوده يک پي يفيط يهاصهيخص
اي بزرگ مقياس و تصوير هوايي به ي ساختمان از يک تصوير ماهوارهآناليز شيء مبنا جهت استخراج عارضه

ساختمان  يآشکارساز يح مطالعات انجام شده در حوزهيدر ادامه به تشر. هاي ليدار استفاده شده استهمراه داده
  .م پرداختيخواه
ا يو  يريا قطعات تصويها ه مانند لبهياول ياشکال هندس يبندگروه ياستخراج ساختمان عموما بر مبنا يهاروش

ارائه  يهااز روش يدر بعض .(Katartzis et al., 2001)باشد يف شده ميش تعرياز پ يک مدل پارامتريانطباق 
ر ي، تصاو(Haala, 1999; Forstner and Pluemer, 1997) يتوپوگراف يهاچون نقشه يگريد يهاشده از داده

  متعدد يساختمان يهامدل ،(Huertas et al., 1999; McKeown et al., 1999)ي فيابرط
 (Braun et al., 1995) هاف و تبديل (Lee et al., 2003)  های نيمه اتوماتيک در روش .استفاده شده استنيز

ی کاربر برای آشکارسازی مداخله .ی کاربر نيز استفاده شده استی اضافی از مداخلهعلاوه بر منابع داده
روش به طور کلي  .باشدمی مطلوبهای به اشتباه آشکارسازی شده داده نشده و ساختمانهای تشخيص ساختمان

 Sahar and Krupnik, 1999; Lee et al, 2000; Heuel and)توماتيک اهای استخراج ساختمان به دو نوع نيمه 

Nevatia, 1995; Li et al., 1999;)  و اتوماتيک(Kim et al, 2001; Huertas, 1999; Collins, 1995) تقسيم -

  .شودبندی می
ساختمان ارائه  يک آشکارسازياتومات يک سامانهي (Lin et al., 1995)انجام شد  ۱۹۹۵که در سال  يادر مطالعه

 يهاساختمان و حذف لبه يمتعلق به عارضه يهابه منظور حفظ لبه ١يادراک يبندن سامانه از گروهيدر ا .ديگرد
 يادراک يبندها در گروهشکل ساختمان يژگياز و تمين آلگوريدر ا .ديگردگر استفاده يمتعلق به عوارض د

. استفاده شده است يبندند گروهيد شده در فرآيات توليفرض ينيوار به منظور بازبيها و دهياز سا و استفاده شده
ها با ويژگی سپس .ده استن آنها استفاده شيو اتصال ب يخط يبه منظور کشف ساختارها قطعه خطوطهمچنين از 
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وجود يا عدم  ی ساختمان انتخاب شده و ازدهندهنمايشهای ويژگی .شودساختاری سلسله مراتبی معرفی می
 يدر ابتدا تمامکه ل يدل اين اين روش به. شودسايه نيز به منظور تائيد عوارض استخراج شده، استفاده می وجود

را به عنوان ) استخراج شده يهايژگيبا توجه به و(ابند ييکه بالقوه به کلاس ساختمان اختصاص م يعوارض
، ه دارديسا اطلاعات ن عوارض با توجه بهياز ا يبر حذف بعض يبعد سع يساختمان در نظر گرفته و در مرحله

بوده و همچنان آن عوارض به عوارض مرتفع ديگري نيز داراي سايه  زيرا در عمل. کندچندان موفق عمل نمي
    .شوندمی حفظعنوان ساختمان 

ساختمان ارائه  يبه منظور آشکار ساز يکيمه اتوماتين روش  ،(Heuel and Nevatia, 1999) يگريق ديدر تحق
در  يقبل قيهمانند تحق. انجام شده است  I و  L ,Tبا شکل  ييهااستخراج ساختمانجهت ن روش يا .ه استشد

در  ييج نهاينتا. ه استد تعلق عوارض استخراج شده به کلاس ساختمان استفاده شديتائ يه براياز سا زينجا نيا
در بعضي  .باشديها مناسب من شکل از ساختمانيا يآشکارساز يمرز بام ها برا يصورت استخراج مناسب و کاف

ائيد عارضه به براي ت) سايه(نشده و شواهد کافي  از موارد که بام ساختمان تيره باشد مرز بام و سايه تشخيص داده
ره يت ينکه سامانه با ساختمانيبر ا يمبنکاربر  يار سادهيبس يين موارد راهنمايدر ا .عنوان ساختمان وجودندارد

   .باشديم يمواجه شده کاف
 يبندطبقه يخروجن روش از يدر ا .ه استارائه شد (Lee et al, 2003) در پژوهشِ يگريکرد متفاوت ديرو

آشکارسازي  .ه استها استفاده شدت و شکل ساختمانين حدود موقعييبه منظور تع IKONOS يفيطر چنديتصو
روش  .باشدپذير ميامکان(Squaring) با تقطيع تصوير پانکروماتيک و روش ارائه شده در اين تحقيق  تردقيق

هايی با خطوط انساختممرز افته و موفق به آشکارسازی بر مبنای تبديل هاف توسعه ي(Squaring)  ارائه شده
  .ها گرديده استساختمان% ۴/۶۴روش ارائه شده موفق به استخراج . گردددرجه می ۹۰ی مستقيم و با زاويه

شیء مبنا  ای بزرگ مقياس با استفاده از آناليزمطالعات متعددی در ارتباط با استخراج ساختمان از تصاوير ماهواره
در اين مطالعه از آناليز . انجام گرفت ۲۰۰۱در سال  Hofmannيکی از اولين مطالعات، توسط . انجام گرفته است

تقطيع تصوير و  .استفاده شده است IKONOSای از تصوير ماهواره شیء مبنا جهت آشکارسازی مناطق مسکونی
های ها و ويژگیی سلسله مراتبی کلاسر پيچيدهبندی قطعات تصويری توليد شده با استفاده از ساختاطبقه

ای به منظور آشکارسازی مناطق مسکونی يافتهروش بهبود. متعددی چون شکل، اندازه و بافت انجام گرفته است
ها و منطق فازی تر کلاسدر اين روش از ساختار ساده .های اخير استفاده شده  استدر سال ،وشهر ريودژانير

  .(Hofmann, 2008) سازی شده استپياده QuickBirdر روی تصوير استفاده شده و ب
انجام مطالعات آماری روی مناطق  جهت هايیدر تحقيق ديگری از آناليز شیء مبنا برای استخراج ويژگی

در اين تحقيق از تقطيع چند مقياسی  .(Dutta and Serker, 2005) ساختمانی شهر بانکوک انجام گرفته است
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سپس قطعات تصويری با  ،های متفاوت استفاده شدهعوارض شهری مختلف و با اندازهجهت آشکارسازی 
  .اندبندی شدهساختاری سلسله مراتبی و با استفاده از منطق فازی طبقه

نشين و تخمين جمعيت ساکن در آن ی ديگری از آناليز شیء مبنا جهت آشکارسازی مناطق زاغهدر مطالعه
مقياسی بر روی تصوير اعمال يع چنددر اين مطالعه در ابتدا تقط .(Aminipouri et al., 2009) است استفاده شده

ها بر اساس معيار رنگ، شکل، اندازه و بندی نزديکترين همسايه جهت استخراج انواع بامشده و سپس از طبقه
  .بافت استفاده شده است

ساختمان با استفاده از آناليز شیء مبنا از مدل رقومی سطح نيز به ی استخراج بيشتر مطالعات انجام شده در زمينه
استفاده  .(Aubrecht et al., 2009; Jiang et al., 2008) اندای بزرگ مقياس استفاده کردههمراه تصوير ماهواره

ارض ديگری های ارتفاعی ساختمان باعث تمايز ساختمان از عودر اختيار داشتن دادهاز مدل رقومی سطح به دليل 
ها از جهت تشخيص ساختمان NDVIدر بسياری از موارد از شاخص . گرددمی غيرهها، زمين باير و چون جاده

  (Chen et al., 2009; Syed et al., 2005).  گرددعوارض مرتفع ديگری چون درختان استفاده می
  ماتيک ساختمان وجود داردی استخراج اتومشکلات متعددی در حل مساله ،در انتها لازم به ذکر است

 (Sahar and Krupnik, 1999).  برای مثال ممکن است قسمتی از ساختمان توسط درختان يا اشياء ديگر و يا
-متنوعی میهای ها و ارتفاعی ساختمان دارای اشکال و اندازهعلاوه بر آن عارضه. ی آنها پوشيده شده باشدسايه

ی های موجود قادر به حل همهاز اينرو آلگوريتم گرددمیاز مصالح بسيار متنوعی استفاده  آنو در ساخت  باشد
  .رسدها منطقی به نظر میعدم توفيق در استخراج تمامی ساختماناين مشکلات نبوده و 

  قیاهداف تحق – 3 – 1
استخراج مناطق به طور خاص (هاي زميني به بررسي امکان بهبود طبقه بندي بعضي از پوششدر اين پژوهش 

استخراج بردار ويژگي براي هر شيء شامل پارامترهاي . شودپرداخته ميآناليز شیء مبنا با استفاده ) ساختماني
هاي طيفي، اطلاعات هندسي شکل همراه با معرفي قوانين منطقي حاکم بين پارامترهاي ارائه آماري بافت، شاخص

همچنين اهداف فرعی زير در اين تحقيق  .دنبال شده استيده اوليه شده جهت کشف عوارضي خاص بعنوان ا
  :دنبال گرديده است

 هاي پردازش تصويري بر مبناي اطلاعات مجاورتهاي هندسي با استفاده از روشارائه ويژگي 

 گراءهاي توليد شده در قالب شيساختاردهي ويژگي 

  ارائه ترکيب بهينه صفات شيء بر اساس مقايسه نتايج حاصل از داده هاي زميني مستقل 

 


