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 :چکیده

خطی  بٍ دلیل غیر. ی مُم، مدل رگرسیًن لجستیک است یافتٍ َای خطی تعمیم یکی از مدل     

َای عددی تکراری برای پیدا کردن  بًدن معادلات برآيردیابی وسبت بٍ پارامترَا، معمًلا از ريش 

وقاط )برآيردَای حاصل بٍ طًر معمًل در برابر مشاَدات ديرافتادٌ . شًد برآيردَا استفادٌ می

 ٍَایی برای پیدا کردن برآيردگرَای استًار ارائ برای حل ایه مشکل، ريش. حساس َستىد( پرت

   . شدٌ است

یکی از . گیرد وامٍ دي ريش پیدا کردن برآيردگرَای استًار مًرد بررسی قرار می در ایه پایان     

. َای درستىمایی ي ريش دیگر برپایٍ تابع تأثیر است سازی بعضی از تابعک اساس میىمیم برَا،  ريش

َای استًار مربًط بٍ پارامترَای مدل رگرسیًن  َا برای ساخته آزمًن فرض از ایه ريش

َای ياقعی ي َمچىیه  با استفادٌ از دادٌ. شًد لجستیک، تحلیل لجستیک ممیسی استفادٌ می

 .شًد َای مطالعٍ شدٌ، وشان دادٌ می بًدن ريش سازی، مفید شبیٍ

 

 

 

Title: Robust inference in the logistic regression model 

 

Logistic regression model is one of the most important general linear models. 

Because of the non-linearity of estimating equations, with respect to the parameters, 

the iterative numerical methods usually used to find the estimators. The resulting 

estimators are sensitive, in preserent of outliers. Some robust methods are proposed 

in literature, for solving this problem. In this thesis two approaches for finding robust 

estimator are discussed. One of the methos is based on functional of likelihood 



process and the other method is based on influence function. These methods will be 

used to construct robust hypotheses testing problems in logistic regression and 

discriminant logistic analysis. Real data and simulated data will be used to illustrate 

the usefuleness of the presented methods. 
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از೯داو৯دسلاक़توॣعادتراऒواৣم.
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وداوریূ਼࡛࣪قاশ࣊جاষࢋਲ਼ࣤولزॐ࢟ت৶ࢤوده�ا৯د،لণپاسࢂචاریرادارم. �زادهॡభطاૐॹه فلاح
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భپایانلازمਗی�داৣماز৮دروماସభ୍مণهیاریࢂඟمরود৯دوॺଽࡗه�یتلاॵمباतداکاریآن�ඖࣂඥرുঝهل

باॵم. พ়ࢁඟراداতه





چکیده
بودن غیر�خطی دلیل به است. لجستیک رگرسیون مدل مهم، تعمیم�یافته�ی خطی مدل�های از یکی

برآوردها کردن پیدا برای تکراری عددی �های روش از معمولا پارامترها، به نسبت برآورديابی معادلات

حساس پرت) (نقاط دورافتاده مشاهدات برابر در معمول طور به حاصل برآوردهای می�شود. استفاده

است. شده ارائه استوار برآوردگرهای کردن پیدا برای روش�هایی مشکل، این حل برای هستند.

از یکی می�گیرد. قرار بررسی مورد استوار برآوردگرهای کردن پیدا روش دو پایان�نامه این در

است. تأثیر تابع برپایه دیگر روش و درستنمایی تابعک�های از بعضی مینمیم�سازی بر�اساس روش�ها،

لجستیک، رگرسیون مدل پارامترهای به مربوط استوار فرض�های آزمون ساختن برای روش�ها این از

مفید شبیه�سازی، همچنین و واقعی داده�های از استفاده با می�شود. استفاده ممیزی لجستیک تحلیل

می�شود. داده نشان شده، مطالعه روش�های بودن
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