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 بسمه تعالي

و تعيين ماكزيمم فشار ديناميكي با روي پرتاببر عددي جريان سازيمدلنامه با عنواناين پايان كننده جامي
مهندسي آب توسط- قسمتي از برنامه آموزشي دوره كارشناسي ارشد عمران عصبي- فازي مدلاستفاده از 

. نامه جناب آقاي دكتر غلامحسين اكبري تهيه شده استبيدختي با راهنمايي استاد پايان دانشجو ايمان جمعه
و اطلاع كتبي به حوزه تحصيلات تكميلي دان شگاه استفاده از مطالب آن به منظور اهداف آموزشي با ذكر مرجع

و  ميسيستان .باشد بلوچستان مجاز

و امضاء دانشجو  نام

مي .........اين پايان نامه و در تاريخ واحد درسي شناخته و .................................شود توسط هيئت داوران بررسي
.به آن تعلق گرفت ............درجه 

و نام خانوادگي امضا تاريخ  نام

:استاد راهنما

:استاد مشاور

:1داور

:2داور

:نماينده تحصيلات تكميلي



ت

تعهدنامه اصالت اثر

ميايمان جمعه بيدختياينجانب نامه حاصل كار كنم كه مطالب مندرج در اين پايانتعهد
و به دستاوردهاي پژوهشي ديگران كه در اين نوشته از آن استفاده شده است  پژوهشياينجانب است

اسمطابق نامه پيش از اين براي احراز هيچ مدرك هم سطح يا اين پايان.تمقررات ارجاع گرديده
.بالاترارائه نشده است

و معنوي اين اثر متعلق( ميكليه حقوق مادي و بلوچستان )باشدبه دانشگاه سيستان

و نام خانوادگي دانشجو  ايمان جمعه بيدختي:نام
 امضاء
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 سپاسگزاري

رسپاس بي هما كه هستيكران پروردگار يكتا و به و دانش رهنمونمان شد و به طريق علم نشيني مان بخشيد

و معرفت را روزيمان ساخت و خوشه چيني از علم و دانش مفتخرمان نمود .رهروان علم

و پشتيباني هميش از و مهربانم كه با صبر و مادردلسوز ام اميد موفقيت هاي زندگيگي خود در تمامي دورانپدر

.اين دستاورد خود را به آنان تقديم ميدارمو نمايممي سپاسگزاري، را در من زنده نگاه داشتند

نامه از راهنمايي ايشان كه در كليه مراحل اين پايان دكتر غلامحسين اكبرياستادفرزانه جناب آقاي از

و حوصله بسيار مرا در مسير اين رساله هدايت فرمودندو برخوردار بودم  و تشكر نمايم،با صبر .تقدير

ان عمرمهندسي از كليه اساتيد گروهو اند چنين از جناب اقاي دكتر گيوه چي كه استاد مشاور اينجانب بودههم

، دكتر سهرابي كه در طي اين مقدم، دكتر عزيزيان، دكتر شابختي، دكتر قاسميجناب آقاي دكتر اژدريبه ويژه 

بسال ميسيار ارزشمندي به اينجانب آموختهها مطالب .نمايماند، سپسگزاري

، مهدي دوستان عزيزم احسان سلطاني، مهدي فرزادمهر، صغري بردستاني، مسعود آرامي، مجتبي گودرزياز

وهوش و ني كه مرا در انجام اين پايانتمام كسا مند، احمد فرخي ميپاسنامه ياري كردند، تشكر .نمايمسگزاري



ح

 چكيده

بهپرتاب مي كننده جامي يك بخش اساسي از سرريز هر سد است كه . كندصورت كارامد انرژي را مستهلك

ميپرتابجريان عبوري از روي Flow-3Dنامه، با استفاده از نرم افزار در اين پايان . گرددكننده جامي بررسي

ميو تغييرات عدد فرودجامي كننده همچنين اثر هندسه پرتاب و فشار بررسي نرم افزار. شودبر ميدان جريان

Flow-3D يك برنامه تحليلي جريان است كه معادلات حاكم بر روي ميدان جريان كه معادلات

RANS)Reynolds Average Navier Stocks(رامي مي باشند و از روش حجم حل كند

و از روش)VolumeOfFluid(سيال  FAVOR)Fractional ofبراي تعيين سطح آزاد جريان

Area/Volume Representation(ميبراي در نظر گرفتن . كندموانع در ميدان جريان استفاده

و در ادامهتصح) 2005(و همكارانHellerهاي آزمايشگاهيابتدا مدل عددي با داده سنجي شده است

ه سازيمدل و تغييرات عدد فرود تعميم يافته استو كنندهپرتاب شامل شعاع ندسهبا تغيير در . زاويه انحراف

-Adaptive Neuro( عصبي-استنتاج فازي هاي تطبيقيامروزه استفاده از سيستم

FuzzyInferenceSystems (كيبتر. به عنوان راهكاري جديد در تحليل مسايل آبي گسترش يافته است 

از توان استخراج دانشكه مصنوعي عصبي هاي شبكه روشو اند منطقي برقواعد مبتنيكه فازي هاي سيستم

با تحقيقدر اين. شده است عصبي- سيستم استنتاج تطبيقي فازيهيدارند، منجر به ارارا عددي اطلاعات

رو عصبي،-مدل فازياستفاده از كهي پرتابماكزيمم فشار ديناميكي بر كننده جامي تخمين زده شده است

.استكننده در طراحي پرتابپارامتر مهمي 

و عمق جريان يكسان استبررسي نتايج نشان مي با هم چنين. دهد كه در هندسه ثابت تغييرات سرعت

و زاويه انحراف مقادير وافزايش عدد فرود افزايش شعاع پرتاب كننده باعث كاهش فشار افزايش پيدا مي كند

. مقادير فشار مي شود

و فشار-عدد فرود- عصبي- مدل فازي - Flow-3D- پرتاب كننده جامي: واژگان كليدي  ميدان جريان
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